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pozarowej
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do do proj. i kier.robotami
budowlanymi bez ograniczeh w
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urz. elektr. i elektroenerg.

07.2024

numer upr.

LUB/IE/0151/24
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1. OSWIADCZENIE PROJEKTANTA | OSOBY SPRAWDZAIJACE)

Zgodnie z art.34 ust. 3d. pkt 3, ustawy z dnia 07.07.1994r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2020 roku poz. 1333. z
p6zn.zm.) oraz art. 20. ust. 1 pkt 1 Prawo budowlane niniejszym o§wiadczam, ze projekt:

»Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej”

Lokalizacja:

Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni”
przy ul. Miarki 8 w Zabrzu

sporzadzony dla:

Muzeum Gornictwa Weglowego w Zabrzu

ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze

w zakresie:
PROJEKTU WYKONAWCZEGO INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH zostal wykonany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami oraz zasadami wiedzy techniczne;.

PROJEKTANT: nrupr:
Mgr inz. Mateusz Pajak SLKI/IE/3150/24
SPRAWDZAJACY: nrupr:

mgr inz. Arkadiusz Anasiewicz LUB/IE/0151/24




2. UPRAWNIENIA | ZASWIADCZENIA Z OIIB PROJEKTANA | OSOBY
SPRAWDZAIJACE)
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OKREGOWA KOMISJA KWALIFIKACYJNA

Sygn. akt SLK/OKK/7131.7132/0620/22 DECYZJA Katowice, dnia 20 czerwca 2023 r.

Na podstawie art. 12 ust. 2, art. 12 ust. 3, art. 12 ust. 4c pkt 3, art. 13, art. 14 ust. 1 pkt 4c, art. 15a
ust. 1, art. 15a usl. 22 ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. 2023 r., poz. 682 ze zm.
Dz.U. 2022 r., poz. 2206 | Dz.U. 2023 r., poz. 553 | 967) oraz na podstawie art. 24 ust. 1 pkt 2 ustawy
z dnia 15 grudnia 2000r. o samorzadach zawodowych architektow oraz inzynierow budownictwa
(Dz.U. 2023 r., poz. 551), po ustaleniu, 2ze zostaly speinione warunki w zakresie przygotowania
zawodowego oraz po ziozeniu egzaminu na uprawnienia budowlane z wynikiem pozytywnym

Pan Mateusz Pajak
mgr in2. elektrotechnik
ur. dnia 20 lipca 1995 r. w Katowicach

otrzymuje
UPRAWNIENIA BUDOWLANE
numer ewidencyjny SLK/0620/PWBE/23
do projektowania i kierowania robotami budowlanymi
w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzadzen elektrycznych
i elektroenergetycznych bez ograniczen

Zakres uprawnien:

- projektowanie obiektu budowlanego | kierowanie robotam| budowlanymi zwigzanymi z obiektem budowlanym,
takim jak:
sieci, instalacje | urzadzenia elektryczne i elektroenergetyczne, w tym kolejowe, trolejbusowe | tramwajowe
sieci trakcyjne, sieci trakcyjne metra, wraz z Instalacjami | urzadzenlami technicznymi zasilania, w tym
kolejowej, trolejbusowej i tramwajowej sieci trakcyjnej, sieci trakcyjne metra oraz elekirycznego ogrzewania
rozjazdow,

- sprawdzanb orojektéw architektoniczno-budowlanych i technicznych w zakresie uzyskanej specjalnosci
oraz sprawowanie nadzoru autorskiego,

~  sporzadzanie projekiu zagospodarowania dziaki lub terenu, w zakresie uzyskanej specjalnoddi,

— kierowanie wytwarzaniem konstrukcyjnych elementéw budowlanych oraz nadzér | kontrola techniczna
wytwarzania tych elementow,

- wykonywanie nadzoru inwestorskiego,

—  sprawowanie kontroli technicznej utrzymania oblektéw budowtanych,

UZASADNIENIE

W wyniku pozytywnego postgpowania kwalifikacyjnego i pozytywnego wyniku egzaminu ze znajomosci
procesu budowlanego oraz praktycznego zastosowania wiedzy technicznej wydanie niniejszych
uprawnieri budowlanych jest uzasadnione.

Od niniejszej decyzji siuzy prawo odwolania do Krajowej Komisfi Kwalifikecyjnej Polskiej lzby InZynierow
Budownictwa w Warszawie, za po$rednictwem Okrggowej Komisji Kwalifikacyjnej SIOIB w Katowicach w terminie
14 dni od dnja jej doreczenia.

Zgodnie z art. 127a kp.a., w trakcie biegu terminu do wniesienia odwofania strona moze zrzec si¢ prawa do
wniesienia odwolania wobec organu administracji publicznej, ktéry wydal decyzje (f. Okregowej Komisji
Kwalifikacyjnej Siaskiej Okrggowej Izby Inzynieréw Budownictwa). W takim wypadku, z dniem dorgczenia organowi
oswiadczenia o zrzeczeniu sig prawa do wniesienia odwolania przez ostatnig ze stron postgpowania, decyzja staje
sle ostateczna i prawomocna. Informufe sie ponadto, 2e jezell w wyniku ziozenia o$wiadczenla o zrzeczeniu sig
odwolania decyzja uzyska przymioty ostatecznosci i prawomocnoéci - zamyka to réwnie2 droge do zaskarzenia jej
do sgdu administracyjnego.

Otrzymuja: orzekajacy OKK
1. Wnioskodawca P Py
2. Okregowa Rada Izby £ .=
3. Giéwny Inspektor Nadzoru Budowlanego mor inz. anclmk
za pomocg systemu e-CRUB . f
4 ala. { & ; ‘
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Zaswiadczenie
o nurnerze weryfikacyjnym:
SLK-21F-ZZL-XI7 *

Pan Mateusz Pajgk o numerze ewidencyjnym SLK/IE/3150/24

adres zamieszkania ul. Wolnosci 237, 42-500 Bedzin

jest cztonkiem Slaskiej Okregowej lzby Iniynierdw Budownictwa | posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Miniejsze zaswiadczenie jest waine do dnia 2024-12-31.

Zaswiadczenie rostalo wygenerowane elektronicznie | opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2024-06-27 roku priez:

Roman Karwowskl, Przewodniczacy Rady Slaskie] Okregowej lzby Intynierdw Budownictwa.

|Zgodnie 2 art. TEL K.

1. Do zachowania elektronicznej formy ceynnodci prawnej wystarcea Hobenie odwiadczenia waoli w postaci elekironicznej | opatrzenie go
kwalifikowarym podpisem elektroniczryrm.
2. Ddwiadczenie woli zlotone w formie elektroniczne] jest rdwnowalne ¢ odwiadczeniem wali zhodonyrm w formie pisemnej.)

* Weryfikacje poprawnodei danych w niniejszym zadwiadczeniu moina sprawdzic za pomocy numeru wendikacyjnego radwiadczenia na
stronie Pokkiej |zby Indynierdw Budownictwa www.piiborgpl lub kontakiujac sie @ bivrem wiadtiwe] Okregowsi lzhy |Inbynientw
Busdhorwm icTwa.
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LOIIB.OKK.7131-32/041/24

DECYZJA

Na podstawie art, 24 ust, 1 pkt 2 ustawy 2 dnia 15 grudnia 2000 7, 0 samorzgdach zawodowych architektow oz inzynierdw budownsctwa
(t j: Dz U. 22023 r. poz. S51) 1 art.12 wst. 2§ 3, ustde pkt 3, art.14 ust.] pkt 4c oraz art.15a ust. 1} 22 ustawy z dnia
7 lipca 1994 r Prawo budowlane (t. j.: Dz, U, z 2024 =. poz, 725) oraz ant. 104 ustawy z dnin 14 czerwea 1960 ¢ Kodeks postgpowania
administracyjnego (tj. Dz U. z 2024 r. poz. 527, zwanej dakj K. p. a”), po ustaleniv, 2¢ zostaly spelmione warunki w zakresie
preygotowanin zawodowega onz Aozentu cgzaminy na uprawnicnia budowlane 2 wynikicm pozytywnym

Pan Arkadiusz ANASIEWICZ

magister inzynier
ur. dnia 9 kwietnia 1986 . w Belzycach
otrzymuje

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
Nr ewidencyjny: LUB/0021/PWBE/24

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi bez ograniczeri
w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzqdzern
elektrycznych i elektroenergetycznych

UZASADNIENIE

W zwinzku z uwzglednseniem w calosci 2adania strony, na podstawie art. 107 § 4 K. p. o odsiepuje sic od uzasadnienia decyzjl. Zakres
nadunych uprawnied bodowlanych wskazano na odwrocic decyzji

Pouczenie :

Od decyzjl ninjcjszei suzy odwolanie do Krajowej Komisi Kwalifikacyjnej Polskicj Izby Inzynierow Budownictwa w Warszawic,
7a podrednictwem Okregowej Komisii Kwalifikncyinej Lubelskse) Okregowey lzby In2ynicrow Budownictwn w Lublinie, w lerminie
14 dni od daty jej doreczenia.

Zgodnie z ucdcig an. 127a K. p a

§ 1. Przed uplywem terminu do whicsienia odwolunia strond moze zrzec sig prawa do wniesienia odwotania wobec ongamu administracji
publicznej, keoey wydal decyze..

§ 2. 2 dniem dorgezenin arganowi administracii publicznej oswiadczenia o zrzeczeniu si¢ prawa do wniesicaia odwolania przez ostatnia
7¢ stron postepowania, decyzia staje si¢ ostalecziss | prawomocna.

W przypadku zlozenia przez strong oéwisdezenia o it sig prawa do odwolanin od decyzsi (okreslonego w § 2) stromie nic

przyshaguie prawo do odwolania sis ani skargi do sadu administracyjnego

N

Sklad orzekajgcy Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej fl

Clonek I
1 w iczyey
o
mgr mk. Dariusz Zaorski mgr i r Debowski
Otrzymujiy
1. Pan Arkadiuse ANASIEWICZ
ul. Polna 31

21-110 Ostrow Lubediski

2. Okregowa Rada Lubelskicj Okrggowej
Lzby Inzynierdw Budownictwa
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Szczegolowy zakres uprawnien

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen
w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzadzen

elektrycznych i elektroenergetycznych

Pan Arkadiusz ANASIEWICZ

I.  Na mocy art. 12 ust. 1 pkt 1 + 5, art. 13 ust. 3 i 4 ustawy Prawo budowlane,
.w zakresic objgtym wymieniong specjalnoscia, niniejsze uprawnienia stanowig
podstawe do:

)

2)
3)

4)
5)

projektowania, sprawdzania projektéw architektoniczno-budowlanych
i technicznych oraz sprawowania nadzoru autorskiego;

kierowania budows lub innymi robotami budowlanymi;

kierowania wytwarzaniem konstrukcyjnych elementéw budowlanych
oraz nadzoru i kontroli technicznej wytwarzania tych elementéw;
wykonywania nadzoru inwestorskiego;

sprawowania Kontroli technicznej utrzymania obicktéw budowlanych

bez ograniczen.

1L Na mocy art. 15a ust. 1 i 22 ustawy Prawo budowlane uprawnienia budowlane
w specjalnoéci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzadzen elektrycznych
i clektroenergetycznych bez ograniczen uprawniajg do:

1)

2)

projektowania obiektu budowlanego i Kierowania robotami budowlanymi
zwiazanymi z obiektem budowlanym takim jak: sieci, instalacje
i urzadzenia elektryczne i elektroenergetyczne, w tym kolejowe, trolejbusowe
i tramwajowe sieci trakcyjne, sieci trakcyjne metra, wraz z instalacjami
i urzadzeniami technicznymi zasilania, w tym kolejowej, trolejbusowej
i tramwajowej sieci trakcyjnej, sieci trakcyjnej metra oraz elektrycznego
ogrzewania rozjazdow;

sporzadzania projektu zagospodarowania dzialki lub terenu, w zakresie
specjalno$ci objetej niniejszymi uprawnieniami.

Sklad orzekajacy Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej '
/ |

|
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Zaswiadczenie

o murmnerze weryfikacyjnym:

LUB-ZD4-85W-9I7 *

Pan Arkadiusz Anasiewicz o numerze ewidencyjnym LUB/IE/0151/24

jest cztonkiem Lubelskiej Okregowej Izby InZynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest waine od 2024-07-01 do 2024-12-31.

Zatwiadcrenie rostalo wygenerowane elektronicznie | opatrzone bezpieczaym  podpisem  elektronicanym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2024-07-01 13:01:20 roku przez:

Joanna Gieroba, Prrewodniczacy Rady Lubelskiej Okregowej Izby Infynierdw Budownictwa.

Zgodnie z art. 781 K.c

§ 1. Do zachowania elektroniczne| formy czynnoscl prawne| wystarcza Hofenle ofdwiadczenia woli w postaci elektroniczne| | opatrzenie go
kwalifikowanymn podpisemn elektronicznym.

§ 2. Odwiadczenie waoll Hlotone w formie elektroniczne) jest rdwnowaine 2 odwiadczeniem woll zhozonym w formie pisemne|.

* weryfikacje poprawnosd danmych w ninlejszym zaswiadczeniu moina sprawdzi€ za pomocg numeru weryfikacynego zaswiadczenia na
stronke Polskig) Izby Intyniendw Budownictwa www.plib_org.pl lub kontaktujgc sie 2 blurem wiadciwej Okregowe| lzby Indynierdw Budownichwa.

[



3. INFORMACIE WSTEPNE

3.1 Normy i przepisy

e PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej.

Wytyczne planowania, projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji
e PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.

Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiang A1:2007

e PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej.

Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sygnalizatory akustyczne; ze zmiang A2:2007

e PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

e PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.

Czujki dymu — Czujki punktowe; dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, swiatta
przechodzacego lub jonizacji; ze zmiang A2:2009

e PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.

Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze zmiang A1:2006
e PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Reczne ostrzegacze pozarowe; ze zmianami A1:2006

e PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.

Czujki dymu — Czujki liniowe dziatajgce z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzgcego

e PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzgdzenia wejscia/wyjscia

e Wytyczne Inwestora

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002 nr 75,
poz. 690 z pdzniejszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r.

w sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania
(Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z pdzniejszymi zmianami)

o ROZPORZADZENIE MINISTRA KULTURY | DZIEDZICTWA NARODOWEGO z dnia 2 wrzesnia 2014 r. w
sprawie zabezpieczania zbiorow muzeum przed pozarem, kradziezg i innym niebezpieczeristwem
grozgcym ich zniszczeniem lub utratg ( Dz. U. 2014 p0z.1240).)

e Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych

e Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP —02:2010

e Dokumentacja techniczno-ruchowa i serwisowa centrali

e Karty katalogowe zastosowanych urzadzen



3.2 Przedmiot opracowania
Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt instalacji systemu sygnalizacji pozarowej w zwigzku z

modernizacjg instalacji systemu sygnalizacji pozarowej dla obiektu obstugi ruchu turystycznego ,Replika
Wylotu Sztolni” przy ul. Miarki 8 w Zabrzu dla Muzeum Godrnictwa Weglowego w Zabrzu ul. Georgiusa
Agricoli 2, 41-800 Zabrze. Modernizacja polega na wymianie istniejgcej centrali p.poz. na centrale POLON
6000 wraz z niezbednym sprzetem, w celu zintegrowania systemu sygnalizacji pozarowej z funkcjonujgcym

w Muzeum programem CC WINGUARD i urzgdzeniem SIUP CC WINGUARD.

3.3 Zakres opracowania
W obiekcie znajduje sie istniejgcy system sygnalizacji pozaru, system sterowania oddymianiem dla klatek

schodowych oraz system detekcji gazu w kottowni.

Przewiduje sie wymiane istniejgcego systemu sygnalizacji pozarowej oraz integracje jej z pozostatymi
instalacjami. Wymianie podlega caty osprzet niezbedny do prawidtowego dziatania systemu.

Wszystkie objete ochrong pomieszczenia i przestrzenie beda nadzorowane przez czujki pozarowe oraz
reczne ostrzegacze pozarowe. Ze wzgledu na charakter zagrozenia pozarowego oraz uzyskanie
maksymalnie skutecznej ochrony, przewiduje sie zastosowanie jako podstawowych czujek dymu i ciepta,
charakteryzujgcych sie wysokg skutecznoscig w wykrywaniu pozaréw, w ktérych pojawi¢ sie moze
widzialny dym i otwarty ptomien. Wszystkie uzyte urzgdzenia powinny byé wyposazone w izolatory zwaré

na wejsciu i wyjsciu.

Szczegdtowy opis sposobu dziatania instalacji oraz urzadzen w trakcie pozaru znajduje sie w scenariuszu
pozarowym obiektu. Modernizowane instalacje nalezy dostosowac¢ do spetnienia zatozen zawartych w

scenariuszu pozarowym.

Funkcje realizowane przez system SSP:
Dla obiektu przewiduje sie nastepujgce sterowania i monitorowanie wykonywane przez SSP:
e sygnalizacja akustyczno-optyczna standw na centrali,
e uruchomienie sygnalizacji pozarowej na obiekcie,
e wyjscia sterujgce do wind,
e wyjscia sterujgce do kontroli dostepu,
e wyjscia sterujgce i monitoring do systemu oddymiania,
e wyjscia sterujgce do central wentylacyjnych,

e transmisja sygnatéw do PSP.



Instalacja sygnalizacji pozarowe] zostata zaprojektowana w oparciu o centrale mikroprocesorowg

wspotpracujgcy z adresowalnymi elementami liniowymi.

Mikroprocesorowy, w petni automatyczny system sygnalizacji pozarowej powinien umozliwia¢ osiggniecie

bardzo wysokiej czutosci i niezawodnej pracy instalacji. Centrala SSP powinna posiada¢ nastepujgce cechy

funkcjonalne:

(@)

O

redundantny uktad mikroprocesorowy wraz z pamiecig,

pracowa¢ w systemie adresowalnym tzn. umozliwia¢ identyfikacje numeru i rodzaju elementu
zainstalowanego w petli dozorowej,

mie¢ wbudowang pamiec zdarzen i alarméw,

mie¢ duzy, czytelny, dotykowy wyswietlacz LCD umozliwiajacy uzyskanie petnej informacji,
dotyczacej stanu systemu oraz utatwiajgcy konfiguracje i obstuge centrali,

mie¢ wbudowang drukarke umozliwiajgcg wydruk pamieci zdarzen,

umozliwiaé podtgczenie adresowalnych elementéw liniowych, stuzgcych do sterowania i kontroli
urzadzen dodatkowych, wspoétpracujgcych z systemem ppoz.,

umozliwiaé podtgczenie adresowalnych elementéw liniowych z odgatezieniami bocznymi dla czujek
konwencjonalnych,

umozliwiaé blokowanie alarméw pochodzacych od elementéw liniowych na okreslony czas lub

na state,

wspotpracowac z urzagdzeniami monitoringu pozarowego,

posiada¢ modutowg architekture, by dobrze dostosowaé¢ mozliwosci centrali do potrzeb obiektu,
umozliwiaé sterowanie urzadzeniami przeciwpozarowymi za pomocg wyjs¢ przekaznikowych

z programowalng funkcjg fail-safe,

umozliwiaé kontrolowanie stanu urzadzen przeciwpozarowych z uzyciem wejs¢ kontrolnych
tréjstanowych,

umozliwiaé prace w trybie rozproszonym, w ktérym centrala komunikuje sie z weztami,
posiadajgcymi moduty funkcjonalne, z lub bez dodatkowych paneli operatorskich, co umozliwi
obnizenie kosztdw instalacji i zwiekszy elastycznos¢ systemu,

umozliwiaé logiczne grupowanie sterowan urzgdzeniami przeciwpozarowymi,

umozliwiaé synchroniczne wysterowanie do kilkudziesieciu wyjs¢ sterujgcych jednoczesnie,
umozliwiaé synchroniczne wysterowanie do kilkudziesieciu adresowalnych sygnalizatoréw
tonowych lub gtosowych,

umozliwiaé przeprowadzenie konfiguracji za pomocg klawiatury i myszki komputerowej tgczacych
sie z centralg przez port USB,

umozliwiaé przestanie konfiguracji do centrali z pamieci flash typu pendrive,



o umozliwiaé podigczenie do 250 elementéw adresowalnych na jednej linii dozorowej,

o umozliwia¢ podtaczenie do 396 linii dozorowych typu A lub B,

o umozliwia¢ wykonanie testowania lub blokowania elementéw oraz przygotowanie odpowiedniego
raportu,

o umozliwia¢ podtgczenia systemu komputerowego w celu przedstawienia stanu systemu w formie
graficznej na ekranie monitora,

o umozliwiaé wysterowanie i zasilanie sygnalizatoréw alarmowych konwencjonalnych bezposrednio
z centrali przez odpowiednie wyjscia potencjatowe, by zmniejszy¢ koszt zwigzany z zakupem
dodatkowych, certyfikowanych zasilaczy sygnalizacji i automatyki pozarowej,

o umozliwia¢ podtgczenie centrali sterujgcej oddymianiem bezposrednio przez linie dozorowg, jako
element adresowalny, dajagc mozliwos¢ kontrolowania stanu urzadzen przeciwpozarowych oraz
wysterowania tych urzgdzen w reakcji na sygnaty z CSP,

o mozliwosé weryfikacji, czy elementy petlowe znajdujg sie w przeznaczonych dla nich miejscach oraz
czy nie zostata zamieniona ich kolejnos¢ zainstalowania,

o umozliwiaé podfgczenie czujek liniowych dymu bezposrednio na liniach dozorowych centrali,

o umozliwiaé zapisanie konfiguracji centrali oraz inwentaryzacji systemu jako dokumenty tekstowe.

Organizacja alarmowania:
Dla obiektu sporzgdzona jest istniejgca Instrukcja bezpieczenstwa pozarowego.
W obiekcie przyjmuje sie ogblng dwustopniowg organizacje alarmowania.
Pomieszczenia zostaty zabezpieczone optycznymi czujkami dymu oraz wielosensorowymi czujkami dymu i
ciepta. W obiekcie zastosowano reczne ostrzegacze pozarowe jako element instalacji sygnalizacji pozaru
generujgce Alarm |l stopnia. Dodatkowo na obiekcie zabudowano moduty kontrolno-sterujgce przy
drzwiach wejsciowych, centralach wentylacyjnych oraz klapach ppoz. W przypadku wystgpienia alarmu I
stopnia moduty zapewniajg przekazanie sygnatu do:

o sterownika drzwiowego na ich otwarcie,

o do central wentylacyjnych na ich zatrzymanie,

o do klap ppoz. W kanatach wentylacyjnych na ich zamkniecie.
Po zadziataniu czujki lub recznego ostrzegacza w adresowalnej petli dozorowej centrala ppoz. na podstawie
algorytmoéw decyzyjnych wywotuje alarm | lub Il stopnia. Centrala uruchamia elementy Kontrolno-sterujgce
przeznaczone do uruchamiania stykami przekaznikdw urzadzen alarmowych. Centrala dziata z podanym
nizej diagramem oraz czasami potwierdzenia alarmu (TP) oraz sygnalizowania (TS). Alarm przeciwpozarowy

uruchamiany jest w dwéch fazach:



ALARM | STOPNIA:
Jest aktywowany przy zadziataniu czujek. Pierwszy alarm jest uaktywniony w momencie wykrycia
zagrozenia przez czujki. Alarm ten jest niewidoczny, trwa 30 sekund i jest rejestrowany przez pamiec
wewnatrz centrali. Po uptywie tego czasu czujka przechodzi w stan czuwania. Jesli w ciggu nastepnych 30
sekund element zostanie pobudzony w systemie jest generowany alarm | stopnia. Alarm | stopnia
sygnalizowany jest miganiem czerwonego sygnalizatora optycznego oraz sygnalizacjg akustyczng na
centrali. Obstuga ma 60 sekund na potwierdzenie przyjecia alarmu. W przypadku braku reakcji personelu
na alarm | stopnia po uptywie 60 sekund alarm zmienia sie na alarm Il stopnia i jest uaktywniana procedura
zwigzana z ochrong ppoz. obiektu, zostajg wyzwolone wyjscia sterujgce. W przypadku reakcji personelu na
alarm | stopnia czas na weryfikacje alarmu przedtuza sie do 180 sekund. W tym czasie personel powinien
zweryfikowaé rodzaj alarmu. W przypadku fatszywej sygnalizacji nalezy skasowa¢ alarm. Jesli w czasie 180
sekund alarm nie zostanie zweryfikowany zmienia sie w alarm |l stopnia.
ALARM Il STOPNIA:
Jest aktywowany bezposrednio po zadziataniu recznego ostrzegacza pozarowego lub zadziataniu czujek (po
uptywie alarmu | stopnia). Alarm Il stopnia powoduje uruchomienie nastepujacej sekwencji zdarzen:

o uruchomienie sygnalizatoréw akustycznych systemu sygnalizacji pozarowej informujgcych

uzytkownikéw budynku o zagrozeniu,

o rozsuniecie automatycznych drzwi wyjscia ewakuacyjnego i zablokowanie w pozycji otwartej,

o wylaczenie central wentylacji mechanicznej i zamkniecie klap ppoz,

o zablokowanie windy,

o zamkniecie doptywu gazu,

o uruchomienie instalacji oddymiania klatek schodowych.

UWAGA! Na etapie wykonawstwa, w obszarach chronionych przez system sygnalizacji pozaru,
w przypadku wystgpienia jakichkolwiek dodatkowych przestrzeni lub stref nieujetych w niniejszej
dokumentacji nalezy uzgodnic z projektantem wymagany sposob ich zabezpieczenia lub odstgpienie

od zabezpieczenia.

3.4 Lokalizacja centrali:
Montaz centrali przewidziano w miejscu poprzedniej centrali w pomieszczeniu recepcji na parterze w

budynku przy ul. Miarki 8 w Zabrzu. BezpieczeAstwo centrali zapewnia objecie pomieszczenia ochrong
czujkami dymu i przyciskiem ROP.

W celu umozliwienia podstawowej obstugi systemu ppoz planuje sie integracje z systemem funkcjonujgcym
w Muzeum wizualizacyjnym i integracyjnym CC WINGUARD.

W miejscu obstugi systemu nalezy umiesci¢ skrocong instrukcje obstugi.



W projektowanej instalacji sygnalizacji pozarowej przewiduje sie zastosowanie 3 linii dozorowych na
ktérych zainstalowane beda:
o Linia | - adresowalne czujki, reczne ostrzegacze pozarowe,
o Linia Il - liniowe moduty kontrolno-sterujgce przeznaczone do uruchamiania, sterowania
urzadzeniami alarmowymi i przeciwpozarowymi oraz do monitorowania urzgdzen zwigzanych z
bezpieczenstwem pozarowym obiektu,

o Linia lll - adresowalne sygnalizatory akustyczne.

Projektowana instalacja SSP opierac sie bedzie na urzadzeniach:
o optycznych czujkach dymu /
o wielosensorowych czujkach dymu /
o adresowalnych, recznych ostrzegaczach pozarowych,
o adresowalnych sygnalizatorach akustycznych,
o adresowalnych modutach wejs¢ / wyjsé,
o wskaznikach zadziatania.
Urzadzenia te powinny posiadac aktualne certyfikaty i Swiadectwa dopuszczenia (dla urzadzen, ktére tego

wymagajg) pozwalajace na ich stosowanie w ochronie przeciwpozarowej na terenie RP.

3.5 Zasilanie systemu
Centrale nalezy zasilic z wydzielonego obwodu elektrycznego sprzed gtdwnego wytgcznika

przeciwpozarowego pradu, do ktdrego nie nalezy podtgczaé zadnych innych urzadzen. W tym celu nalezy
w rozdzielnicy gtéwnej RG zabudowad roztgcznik bezpiecznikowy (rys.7 — Rysunek montazowy zabudowy

roztgcznika bezpiecznikowego w rozdzielnicy RG).

Na wypadek awarii zasilania giéwnego system zostanie wyposazony w zasilanie rezerwowe w postaci

akumulatoréw o pojemnosci 64 Ah.

Pojemnos¢ baterii akumulatoréw zasilania rezerwowego CSP powinna umozliwié utrzymanie instalacji
w stanie pracy przez co najmniej 72 h, po czym pojemnos¢ ta musi by¢ wystarczajgca do zapewnienia

alarmowania jeszcze co najmniej przez 30 min.

Jezeli uszkodzenie bedzie natychmiast zgtaszane stuzbie serwisowej przez nadzor nad instalacjg,
a w zawartej umowie o konserwacje zapewnia sie dokonanie naprawy w czasie krétszym niz 24 h,

minimalna pojemnos¢ baterii akumulatoréw zasilania rezerwowego moze by¢ zmniejszona do wartosci



odpowiadajgcej zmniejszeniu czasu dozorowania z 72 h do 30 h. czas ten mozna dalej skréci¢ az do 4 h,
jezeli przez catag dobe na miejscu sg do dyspozycji czesci zamienne, stuzby serwisowe i awaryjny zespot

pradotwérczy lub zapasowa bateria rezerwowa.

Po obliczeniu minimalnej pojemnosci baterii zasilania rezerwowego nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie
tadujgce gwarantuje ponowne natadowanie baterii roztadowanej do jej koncowego napiecia
roztadowania do co najmniej 80% jej pojemnosci znamionowej w ciggu 24 godzin, zas do jej pojemnosci

znamionowej w ciggu nastepnych 48 godzin.

Do akumulatoréw nie mozna przytgczy¢ innych odbiornikéw energii, niebedgcych elementem sytemu
sygnalizacji pozaru.

3.6 Instalacje
W miare mozliwosci nalezy wykorzystac istniejgce linie kablowe pomiedzy istniejgcymi urzadzeniami.

Nalezy do minimum ograniczy¢ wymiane istniejgcej instalacji przewoddéw. Nalezy sprawdzi¢ istniejgce
potgczenia wykonujgc odpowiednie pomiary rezystancji izolacji kabla oraz ciggtosci. W przypadku nie
spetnienia wymagan, nalezy wadliwy odcinek wymienic¢ lub wykona¢ potaczenie obejsciowe.

W miejscach gdzie nalezy dotozy¢é nowe urzadzenia potaczenia linii dozorowych wykonaé
telekomunikacyjnym kablem stacyjnym o izolacji PVC i uniepalnionej powtoce PVC w kolorze czerwonym,
ekranowanym, do zastosowan w systemach przeciwpozarowych typu YnTKSYekw 1x2x0,8 Ilub
ognioodpornym, bezhalogenowym kablem telekomunikacyjnym do instalacji przeciwpozarowych koloru
czerwonego typu HTKSHekw 1x2x0,8 o klasie odpornosci ogniowej PH90.

W przypadku koniecznos$ci wymiany wadliwego odcinka

Kable powinny posiadac aktualne certyfikaty.

3.7 Montaz urzadzen i instalacji
Montaz urzgdzen i wyposazenia powinien zosta¢ wykonany zgodnie z dokumentacjg techniczno-ruchowg

urzadzen przez wykwalifikowanego instalatora, posiadajgcego Swiadectwo D1 i E1 oraz autoryzacje
producenta na montaz systemu POLON 6000.
Przy montazu urzadzen nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:
o czujki wraz z gniazdami nalezy instalowac na sufitach w miejscach oznaczonych w dokumentacji
projektowej,
o odlegtos¢ instalowania czujek nie powinna by¢ mniejszej niz 0,5 m od przeszkdd, Scian,
przewodéw energetycznych, zarowych opraw oswietleniowych,
o czujki powinny by¢ instalowane w taki sposéb aby widoczna byta dioda LED sygnalizujaca

zadziatanie,



w pomieszczeniach, gdzie wystepujg podciggi, belki lub przebiegajg pod stropem kanaty
wentylacyjne, w odlegtosci nie mniejszej niz 25 cm od stropu, odlegtosc instalowania czujek

od tych elementdéw nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5 m,

odlegto$¢ instalowanie nie powinna byé mniejsza niz 1,5 m od otwordéw wlotowych i wylotowych
wentylacji oraz klimatyzacji,

sufity perforowane, przez ktére jest doprowadzane powietrze do pomieszczenia powinny by¢
zakryte w promieniu min. 0,6 m wokot czujki,

dodatkowe wskazniki zadziatania powinny by¢ instalowane w najblizszej mozliwej odlegtosci

od czujki, w miejscach gdzie bedg dobrze widoczne,

w uzasadnionych przypadkach istnieje mozliwo$¢ przesuniecia punktowej czujki w stosunku

do potozenia przedstawionego na planie. Nalezy jednak wéweczas przyjac ogdlng zasade,

by odlegtos¢ pozioma od czujki do najdalszego dozorowanego punktu tego pomieszczenia nie byta
wieksza niz maksymalne zasiegi czujek czyli 6,2 m dla czujek dymu, 4,5 m dla czujek ciepfta,
dopuszcza sie zmiane kolejnosci tgczenia czujek w ramach jednej linii dozorowej, wszystkie zmiany
nalezy umiesci¢ w dokumentacji powykonawczej,

reczne ostrzegacze pozarowe nalezy instalowaé na $cianach, na wysokos$ciod 1,2 mdo 1,6 m

od poziomu podtogi w taki sposdb, aby byly dobrze widoczne i dostepne, oraz mozliwa byta ich
obstuga techniczna,

przewody instalacji SSP nalezy uktadac¢ w odlegtosci minimum 0,3 m od kabli innych instalacji,

w szczegdlnosci zasilajgcych i biegngcych rownolegle. Przeciecia zespotow kablowych,

ktérych nie mozna unikngé, wykonaé pod katem 90 stopni,

taczenie przewoddéw nalezy wykonywaé tylko w gniazdach czujek lub na zaciskach modutdw;
nalezy unikaé¢ dodatkowych potaczen w puszkach instalacyjnych. Przejscia przez sciany winny by¢
wykonane w rurkach instalacyjnych, lub za pomocg certyfikowanych przepustéw
przeciwpozarowych,

ekran przewoddw musi by¢ potgczony miedzy sobg w poszczegdlnych punktach montazowych

(np. w gniazdach, w specjalnym ztgczu). Przed instalacjg czujek pozarowych nalezy sprawdzi¢
ciggtos¢ zyt i ekranu oraz opornos¢ i pojemnos¢ kabli linii dozorowej, ktére nie moga przekroczyé
wartosci wtasciwych dla systemu,

przewody instalacji sygnalizacji pozarowej nalezy prowadzi¢ w bruzdach wykutych w Scianach,
sufitach lub w specjalnych trasach kablowych zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

przed montazem zweryfikowac¢ i potwierdzié u Inwestora szczegdétowe rozplanowanie tras

kablowych innych instalacji,



o wszystkie przejscia kablowe miedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ zgodnie z obowigzujgcymi

przepisami, materiatami o odpowiedniej odpornosci ogniowej, zgodnej z wymagang klasg PH.



4. OPIS PROJEKTU

4.1 Koncepcja zabezpieczenia obiektu
Wykonana instalacja oparta bedzie na urzadzeniach systemu sygnalizacji pozarowej POLON 6000 oraz

wspotpracujgcymi z nimi uniwersalnymi centralami sterujgcymi UCS 6000 produkcji POLON-ALFA.

Zaprojektowano adresowalne petle dozorowe nadzorowane przez centrale sygnalizacji pozaru Polon 6000.
Centrale Polon 6000 nalezy pofaczy¢ z system wizualizacji i integracji CC WINGUARD poprzez wykorzystanie
wbudowanego w centrale tacza Ethernet. Potaczenie wykona¢ za pomocg kabla YnTKSYekw 4x2x0,8

zakonczonego zfgczem RJ-45. Ztgcze wpigé do switcha znajdujgcego sie w serwerowni na poziomie -1.

Funkcje detekcji pozaru zrealizowano poprzez zastosowanie pozarowych czujek dymu oraz recznych
ostrzegaczy pozarowych. Funkcje sterownicze zrealizowano za posrednictwem elementéw kontrolno-
sterujacych i/lub uniwersalnych central sterujgcych instalowanych na petlach dozorowych. Wszystkie
elementy adresowalne petlowe wyposazone sg w izolatory zwar¢, zabezpieczajgce system przed

uszkodzeniem, oraz automatyczng adresacje z poziomu centrali.

4.2 Elementy wchodzgce w sktad systemu
Centrale:

POLON 6000 — centrala sygnalizacji pozarowej przeznaczona do stosowania:

o szczegllnie w obiektach o skomplikowanej budowie lub rozproszonych na rozlegtym terenie, z duzg
liczbg wspdtpracujacych urzadzen automatyki pozarowej,

o doskonale nadaje sie do stosowania w odpowiedzialnych instalacjach bezpieczenstwa
»inteligentnych” budynkéw ze wzgledu na zdolno$¢ do przekazywania duzej ilosci informacji
cyfrowych do systeméw integracji i nadzoru.

Czujki:

DOR-4046 — optyczna czujka dymu,

DOT-4046 — wielosensorowa czujka dymu i ciepta,

Reczne ostrzegacze pozarowe:

ROP-4001M- reczny ostrzegacz pozarowy do zastosowan wewnatrz budynkow,
Sygnalizatory adresowalne:

SAW-6001 — adresowalny sygnalizator akustyczny tonowy

Elementy wejsé/wyjs¢:

EKS-6044 — element kontrolno-sterujacy 4 wej — 4 wyj



5. OPIS DOBRANYCH URZADZEN

5.1 Centrale pozarowe:
POLON 6000 — centrala sygnalizacji pozarowej, przeznaczona do :

o wykrywania i sygnalizowania zagrozenia pozarowego po odebraniu informacji od wspodtpracujgcych
zZ nig czujek i recznych ostrzegaczy pozarowych,

o koordynowania pracy wszystkich urzadzen w systemie oraz podejmowania decyzji o zainicjowaniu
alarmu pozarowego,

o wysterowaniu urzgdzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych oraz o przekazaniu informacji
do centrum monitorowania lub systemu nadzoru,

o ochrony przeciwpozarowej réznego rodzaju obiektéw, zwtaszcza duzych lub rozlegtych np. hoteli,
biurowcéw, magazyndw, obiektéw zabytkowych, ,inteligentnych” budynkéw z duzg liczba
wspotpracujacych urzadzen automatyki pozarowe;.

Zostata zaprojektowana na bazie koncepcji urzgdzenia modutowego o architekturze rozproszone;.
Centrala POLON 6000 sktada sie z:

o paneli sterujgcych PSO-60 z wyswietlaczem dotykowym 10”,

o modutéw funkcjonalnych:

» linii dozorowych MLD-61 i MLD-62,

Panele sterujgce oraz moduty, zamontowane sg w obudowach o standardowych wymiarach, ktére mozna
ze sobg tgczy¢ mechanicznie. Potagczone mechanicznie obudowy tworzg wezet centrali. Kazdy wezet musi
by¢ wyposazony w przynajmniej jeden modut zasilacza. Centrala musi posiadaé przynajmniej jeden wezet,
w ktérym zamontowany jest gtdwny panel PSO-60 o numerze 1. Jest to tzw. wezet gtéwny centrali i moze
by¢ tylko jeden w instalacji. Pozostate wyposazenie centrali tworzy tzw. wezty wyniesione, ktére muszg byé
podtgczone do wezta gtdwnego centrali. Komunikacja pomiedzy weztami odbywa sie za pomoca
zdublowanego potgczenia kablowego (RS-485) lub zdublowanej pary swiattowoddéw. W kazdym wezle
centrali (oprécz zasilacza) mogg znajdowa¢ sie moduty funkcjonalne realizujgce podtaczenie linii
dozorowych, lub do bezposredniego sterowania lub kontroli urzadzen automatyki pozarowej. W kazdym
wezle wyniesionym moze znajdowac sie panel sterujgcy PSO-60 petnigcy funkcje dodatkowego terminala

obstugowego oraz redundantnego kontrolera w przypadku awarii wezta Master.

Charakterystyka ogodlna systemu:

System sygnalizacji pozarowej POLON 6000 tworzy nowa centrala o architekturze rozproszone;j
i nowy szereg elementéw liniowych serii 6000 (czujek pozarowych, elementéw kontrolno-sterujgcych,
sygnalizatoréw akustycznych), uzupetniony o niektére elementy serii 4000 ze zmienionym

oprogramowaniem. System POLON 6000 jest takze kompatybilny wstecz z obecnie produkowanym



systemem sygnalizacji pozarowej POLON 4000 w zakresie wspotpracujgcych elementdow liniowych. Mozliwe
jest deklarowanie trybu pracy linii dozorowych jako 6000 — wowczas pracujg nowe i zmodernizowane
programowo elementy lub jako 4000 — woéwczas z nowg centrala mogg pracowaé wszystkie elementy

liniowe systemu POLON 4000.

Urzadzenia sygnalizacji pozarowej systemu POLON 6000 majg wiele istotnych cech, takich jak:

o mozliwosci systemu POLON 6000 przewyzszajg dotychczas stosowane cate sieci central pod
wzgledem parametréw (liczby linii dozorowych, linii sterujgcych, wyjs¢ sterujgcych, wejsc
kontrolnych, itp.); pozwalajg na ich zastgpienie, a wiec pozwalajg na eliminacje zbednego
standardowego wyposazenia central pracujgcych w sieci, ktére jest wielokrotnie powielane
(sterownikow, drukarek, wyswietlaczy, klawiatur, itp.) i tym samym na obnizenie kosztow.

Im wieksza instalacja tym wieksze oszczednosci w stosunku do klasycznych rozwigzan,

o gwarancja wysokiej niezawodnosci funkcjonowania systemu dzieki zastosowaniu zdublowanych
sterownikéw procesorowych, magistral komunikacyjnych i potgczen kablowych pomiedzy weztami
centrali (redundancja),

o modutowos¢ - dobdér wyposazenia centrali ograniczony tylko do niezbednych elementéw -
modutéw funkcjonalnych, dla wybranej lokalizacji wezta centrali, nie ma zbednego wyposazenia.
Optymalizacja kosztow,

o rozproszona struktura - lokalizacja weztdw centrali bezposrednio w miejscach wymagajgcych
ochrony lub sterowania urzadzeniami automatyki pozarowej. Ogranicza koszty okablowania
instalacji (zwtaszcza drogiego o klasie PH),

o skalowalnos¢ —fatwos¢ rozbudowy centrali, poprzez dotgczenie kolejnych obudéw z wyposazeniem,
w dowolnej lokalizacji, bez pogorszenia parametrow szybkosci transmisji sygnatéw,

o centrala POLON 6000 pozwala na modernizacje istniejgcych instalacji sygnalizacji pozarowej
systemu POLON 4000. Linie/petle dozorowe pozostajg bez zmian, wymienia sie tylko centrale
w wymaganym zakresie (centrala POLON 6000 obstuguje elementy liniowe, ktdre pracujg w ramach
systemu POLON 4000). Bardzo istotna zaleta pozwalajgca, w przypadku wieloletnich inwestycji
w duzych firmach, na ich kontynuowanie i ujednolicenie urzadzedn do wersji aktualnie
produkowanych,

o bardzo fatwa obstuga systemu, poprzez panele operatorskie, wyposazone w 10-calowe dotykowe
wyswietlacze. Mozliwy dostep do systemu w wielu punktach (mozliwos¢ stosowania az 99 paneli
obstugowych),

o mozliwos¢ przeprowadzenia konfiguracji za pomoca klawiatury i myszki komputerowej tgczgcych sie

z centralg przez port USB,



zdalny dostep do systemu, poprzez sie¢ Ethernet, z wykorzystaniem firmowego oprogramowania.
Wbudowany protokot Modbus TCP, jako najczesciej stosowana platforma dla systemdéw wizualizacji
i nadzoru obiektu. Mozliwo$¢ stosowania firmowego oprogramowania do wizualizacji instalacji
VENO. tatwa integracja z innymi systemami ochrony obiektu w ramach jednolitego systemu
zarzadzania bezpieczenstwem obiektu,

mozliwos¢ integracji systemu wykrywania i sygnalizowania pozaru ze sterowaniem systemami
oddymiania i wentylacji w ramach urzadzen jednego producenta (praca centrali sterujgcej UCS 6000
na petlach dozorowych centrali POLON 6000); mozliwos¢ programowania i obstugi wszystkich
urzadzen z panelu operatorskiego centrali,

zdolnosc¢ do realizacji ztozonych scenariuszy zdarzen zwigzanych z wykorzystaniem wielu wariantéw
alarmowania (12 wariantéw standardowych i mozliwo$¢ tworzenia witasnych) oraz powigzan
logicznych, pomiedzy zachodzacymi zdarzeniami, w celach uruchamiania i kontroli dziatania

sterowanych urzadzen automatyki pozarowej,

izolatory zwaré¢, zastosowane we wszystkich elementach adresowalnych, umozliwiajg dowolne

rozmieszczanie elementéw w petlach dozorowych, upraszczajgc znacznie projektowanie instalacji,
mozliwos¢ projektowania odgatezien od petli dozorowych pozwala uzyska¢ oszczednosci

na kosztach okablowania,

bardzo duza liczba rodzajow podstawowych czujek pozarowych dopuszczonych do pracy w ramach
systemu. S3 to czujki jednosensorowe jak i wielosensorowe. Szeroka gama czujek pozwala

na wtasciwy ich dobér do warunkéw srodowiskowych w chronionym obiekcie. Stosowanie czujek
jednosensorowych dymu - kazda z nich jest wyspecjalizowana do wykrywania zjawisk pozarowych
w konkretnych warunkach otoczenia - w miejsce uniwersalnych czujek wielosensorowych moze da¢
znaczne oszczednosci: ilosciowe i kosztowe,

mozliwos¢ stosowania elementdw sterujgcych/przekaznikéw ze zestykami o napieciu roboczym

230 VAC z programowang funkcjg ,fail safe” — programowania bezpiecznego pofozenia stykdow
przekaznikdw w przypadku awarii zasilania,

mozliwos¢ kontroli obwoddéw napieciowych 230 VAC przez linie kontrolne elementéw

EKS-6202 i EKS-6400, ktére moga by¢ programowane na kontrole niskich lub wysokich napieé,
mozliwos¢ stosowania adresowalnych lub konwencjonalnych sygnalizatoréw akustycznych
SAW-6006 i SAW-6106 z programowanymi komunikatami gtosowymi w obiektach, gdzie nie jest
wymagane stosowanie dzwiekowych systemdéw ostrzegania DSO,

mozliwos¢ kontrolowania czterech stanéw urzadzenia lub przyjmowanie alarmu pozarowego przez

jedno wejscie kontrolne na modutach centrali lub elementach EKS-6xxx,



O

mozliwos¢ grupowania sterowan urzgadzeniami przeciwpozarowymi, tworzenie grup wyjs¢, ktore
majg by¢ jednoczesnie wysterowane,

mozliwos¢ synchronicznego wysterowania do kilkudziesieciu wyjs¢ sterujgcych jednoczesnie,
mozliwos¢ synchronicznego wysterowania do kilkudziesieciu adresowalnych sygnalizatoréw
tonowych lub gtosowych,

mozliwos¢ wysterowania i zasilania sygnalizatoréw alarmowych konwencjonalnych bezposrednio

z centrali przez odpowiednie wyjscia potencjatowe, by zmniejszyé koszt zwigzany z zakupem

dodatkowych, certyfikowanych zasilaczy sygnalizacji i automatyki pozarowej,

urzadzenia spetniajg wszystkie wymagania norm krajowych i najnowszych edycji norm europejskich.

5.2 Czujki:

DOR-4046 - optyczna czujka dymu, przeznaczona do wykrywania widzialnego dymu,
towarzyszgcego powstawaniu wiekszosci pozardw, umozliwia wykrycie pozaru w jego poczgtkowym
stadium, gdy materiat jeszcze sie tli, co nastepuje na ogét dtugo przed wybuchem otwartego
ptomienia i zauwazalnym wzrostem temperatury. Charakteryzuje sie znaczng odpornoscig na wiatr,
na zmiany ci$nienia i kondensacje pary wodnej, ma duzg czutos¢ na dym widzialny. Moze pracowac
w adresowalnych petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu

POLON 4000 / POLON 6000. Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwar¢. Instalowana jest
w gniezdzie G-40. Wykrywa pozary testowe od TF2 do TF5.

Czujka ma mozliwos¢ czyszczenia lub wymiany labiryntu.

DOT-4046 — wielosensorowa czujka dymu i ciepta, przeznaczona do wykrywania poczgtkowego
stadium rozwoju pozaru, podczas ktorego pojawia sie dym i/lub nastepuje wzrost temperatury.
Charakteryzuje sie znaczng odpornoscig na ruch powietrza i na zmiany ci$nienia. Moze pracowac

w adresowalnych petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu

POLON 4000 / POLON 6000. Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwaré. Instalowana jest
w gniezdzie G-40. Wykrywa pozary testowe od TF1 do TF6 oraz TF8.

Czujka ma mozliwos¢ czyszczenia lub wymiany labiryntu.

5.3 Reczne ostrzegacze pozarowe:

ROP-4001M - reczny ostrzegacz pozarowy jest przeznaczony do pracy w adresowalnych petlach
dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu POLON 4000 / POLON 6000. Jest przeznaczony
do przekazywania informacji o zauwazonym pozarze poprzez reczne uruchomienie. Ostrzegacze
wyposazone sg w wewnetrzne izolatory zwar¢, przewidziany jest do instalowania wewnatrz
obiektéw, temperatura pracy — 25 °C do + 55 °C i wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40 °C,

szczelnos¢ obudowy IP 30.



5.4 Sygnalizatory adresowalne:

SAW-6001 — adresowalny sygnalizator akustyczny tonowy, przeznaczony do pracy wewnatrz
pomieszczen, dedykowany jest do pracy w adresowalnej linii dozorowej centrali sygnalizacji
pozarowej systemu POLON 4000 / POLON 6000. Poziom emitowanego dZzwieku nie zmienia sie
w zaleznosci od sposobu jego zasilania. Jest elementem programowalnym. Za pomoca kabla USB
oraz dedykowanego oprogramowania mozliwe jest programowanie sekwencji akustycznych
specyficznych do wymagan konkretnego obiektu i zgodnych z wymaganiami normy
PN-EN 54-3:2003 + A2:2007. Wyposazony jest w wewnetrzny izolator zwaré. Instalowany jest
w gniezdzie G-40S. Temperatura pracy — 25 °C do + 55 °C dla baterii litowej lub zewnetrznego
zasilacza, do poprawnej pracy wymaga obecnosci jednoczesnie dwdéch napiec zasilania:

o zlinii dozorowej,

o z baterii lub zewnetrznego zasilacza.
Wybrany sposéb zasilania ma wptyw na to, ktére zrédta zasilania majg by¢ kontrolowane.
W zaleznosci od sposobu zasilania zmienia sie poziom dzwieku emitowany przez sygnalizator
od 85 dB przy zasilaniu tylko z linii dozorowej, poprzez 94 dB przy zasilaniu bateryjnym, do 100 dB
przy zasilaniu z zasilacza 24 V. Przewidziany jest do instalowania na $cianie lub suficie za pomocg
gniazda G-40S. Wyposazony jest w wewnetrzny izolator zwar¢.

Temperatura pracy — 10 °C do + 55 °C i wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40 °C.

5.5 Elementy wejs¢/wyjsc:

EKS-6000 — uniwersalny element kontrolno-sterujacy przeznaczony do :

o sterowania automatycznych urzadzen zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych,

o kontroli zadziatania ww. urzadzen,

o sterowania sygnalizatorami,

o kontroli stanu dowolnych urzadzen,

o przyjmowanie stanu alarmu pozarowego od innych systemdw przeciwpozarowych.
Wejscia niskonapieciowe (NN) elementu umozliwiajg podtgczenie niezaleznych, bezpotencjatowych
zestykdw normalnie zwartych lub normalnie rozwartych. Wejscia wysokonapieciowe (WN)
elementu umozliwiajg podtgczenie niezaleznych zestykdw przy napieciu do 230 VAC lub 220 VDC.
Przystosowany jest do pracy wewnatrz i na zewnatrz obiektow (szczelnos¢ obudowy IP66)
w zakresie temperatur od -40°C do +85°C i wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40°C. Przewidziany
jest do pracy wytgcznie w adresowalnych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej
systemu POLON 6000. Dostepne sg w szes$ciu odmianach konfiguracyjnych oznaczonych jako:

o EKS-6044 — wyposazony w 4 wejscia niskonapieciowe, 4 wyjscia,
Element kontrolno-sterujgcy wyposazony jest w wewnetrzny izolator zwaré, ktéry odcina sprawng

czesc linii dozorowej od sgsiadujgcej czesci zwartej. Max. prad przetaczny dla stykow przekaznika



to 2 A, max napiecie 250 VAC / 220 VDC, max. moc 62,5 VA / 60 W. Dziatanie elementéw moze
byé programowane i polega na wyborze:

o rodzaju pracy wyjscia sterujgcego,

o mozliwosci kontroli ciggtosci przewodu podtgczonego do wyjscia sterujacego,

o stany bezpiecznego wyijscia sterujgcego — programowalna funkcja ,fail safe”,

o funkcji jakg spetnia wejscie,

o sposobu dziatania wejscia niskonapieciowego (NO, NC) lub wejscia wysokonapieciowego,

o czasow opdznienia wysterowania, wysterowania, opdznienia kasowania i kasowania.

6. SYSTEM WIZUALIZACII | ZARZADZANIA PSIM

W ramach wizualizacji systemu SSP projektuje sie rozbudowe istniejgcego Systemu
Integrujgcego Urzadzenia Przeciw Pozarowe (SIUP) oparty o certyfikowang centrale sterujaca
urzadzeniami przeciwpozarowymi (Urzadzenie integrujgce wraz oprogramowaniem) spetniajacq
wymagania pkt. 12.1 zatacznika do rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie wykazu wyrobdw stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i zycia do uzytkowania (Dz. U. nr 143 poz. 1002; zm.: Dz. U.
z 2010 r. nr 85, poz. 553 oraz z 2018 r. poz. 984). marki CC Winguard o integracje z
projektowanym systemem SSP.

W ramach rozbudowy przewiduje sie dostarczenie niezbednych licencji celem uruchomienia i

konfiguracji dodatkowego interfejsu komunikacyjnego dla projektowanej centrali SSP.

6.1 CECHY FUNKCJONALNO - SPRZETOWE SIUPa

1.

2.

3.

4,

Integrator SIUP musi by¢ wyposazony w zintegrowany modut wentylacji aktywnej sterowany za
pomocg termostatu.

Integrator musi zapewnia¢ wyswietlenie w aplikacji PSIM informacji o pracy na zasilaniu
awaryjnym oraz sygnalizowa¢ otwarcie obudowy (kontrola nad potencjalnie nieautoryzowanym
dostepem o0s6b trzecich).

Wspdtpracujac z aplikacjg PSIM, integrator SIUP musi umozliwi¢ operatorowi aktywacje alarmu
pozarowego drugiego stopnia ( funkcja tzw. wirtualnego ROP-a).

Integrator musi umozliwia¢ uzycie interfejsow HDMI oraz DVI do bezposredniego podtaczenia

dwodch monitorow jednoczesénie.

6.2 PRAWA DOSTEPU

1.

24

Aplikacja PSIM musi pozwala¢ na definiowanie nieograniczonej liczby uzytkownikdw,
chronionych hastem dostepu.
Uzytkownik aplikacji PSIM, powinien mie¢ mozliwo$¢ zmiany hasta po pierwszym logowaniu do

systemu.



. Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwo$¢ zdefiniowania nieograniczonej liczby profili

uzytkownikow. Profil okresla wyglad i funkcje dostepne z poziomu interfejsu systemu oraz
definiuje wszystkie prawa uzytkownika.
Aplikacja PSIM musi umozliwia¢ przypisanie kilku profili jednemu uzytkownikowi, miedzy

ktorymi moze sie on przetgcza¢ w dowolnym momencie.

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwos$¢ ograniczenia badz wskazania mozliwosci wyboru
profili, na ktéry operator moze sie zalogowac.
Prawa dostepu i edycji oraz reguty powinny by¢ przypisane do poszczegdlnych profili, a

nastepnie propagowane na uzytkownikow.

6.3 ZARZADZANIE ZDARZENIAMI

1.

Aplikacja PSIM musi posiadaé centralny stos alarmoéw, z mozliwoscig jego dostosowywania do
potrzeb uzytkownika (grupowanie i sortowanie zdarzen).
Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwos¢ konfigurowania stosu alarmu, przy czym

funkcjonalnosc¢ ta powinna by¢ ograniczona prawami dostepu.

3. Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ akustyczng i optyczng sygnalizacje przychodzacych zdarzen.

10.

11.
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Aplikacja PSIM musi zapewniac filtrowanie i grupowanie zdarzen w ramach konfigurowalnych

filtrow, w ramach stosu alarmowego, jak i samodzielnej formatki systemowej.

. Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ wyswietlenie, w zaleznosci od typu zdarzenia, okreslony typ

grafiki (schemat, podglad z kamery, mapa GIS, itp.), procedure postepowania oraz informacje
powigzane, w uktadzie przypisanym do danego uzytkownika.

Aplikacja PSIM  musi zapewnia¢ mozliwo$¢ dodania do danego zdarzenia dokumentdéw
powigzanych (np. pdf, jpg, docs, xIsx) poprzez funkcje drag & drop, oraz bezposrednich
komentarzy dodawanych w ramach realizacji prac przez operatoréw.

Aplikacja PSIM musi zapewni¢ mozliwo$¢ szybkiego wydruku - przycisk funkcyjny na oknie
zdarzenia, raportu ze zdarzenia, w dowolnym momencie jego realizacji, w postaci pliku PDF,
zawierajacego co najmniej: unikalny numer, log wszystkich zdarzen (dziatania uzytkownika),
grafikami zdarzenia, zrzutami ekranowymi, komentarzami, zdjeciami oraz szczegdétami
wiadomosci.

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwos¢ definiowania przeptywdéw pracy (workflow) bez
zadnych ograniczen w logike, ktérg mozna zaprogramowac (skomplikowanie procedur, liczba
zmiennych, ztozono$¢ procesow).

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwo$¢ informowania o wystgpieniu okreslonego typu
zdarzenia za pomocg sms’a oraz mail’em.

Aplikacja PSIM musi umozliwia¢ przejmowanie do realizacji zdarzen przez danego pracownika
(zdjecie ze ogblnego stosu), przypisywanie zdarzen (reczne, jak i automatyczne).

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwo$¢ definiowania przedziatéw czasowych koniecznych na
realizacje poszczegdlnych etapow zdarzenia oraz automatyczne informowanie w przypadku

braku podjecia dziatan przez operatora.



12.

Aplikacja PSIM, poprzez aplikacje mobilng, musi zapewnia¢ wyzwalanie nowych zdarzen oraz
Sledzenie istniejacych z petng dostepnoscia do np. powigzanych zdje¢, nagran gtosowych,

filmow.

6.4 OPERACJE KONTROLNE

1.

Aplikacja PSIM musi posiada¢ funkcjonalnosé planowania i automatyzacji operacji kontrolnych i
serwisowych, rozumiang jako mozliwos¢ jednorazowego Ilub cyklicznego wprowadzenia
okreslonego typu punktu danych (np. kamera, czytnik kontroli dostepu) w okreslony stan. W
ramach definiowania harmonogramu, uprawniony operator, musi mie¢ mozliwos$¢ zdefiniowania
czy 6w dziatanie podlega kazdorazowej akceptacji oraz czy rozpoczecie, jak i zakonczenie

podlega kazdorazowemu potwierdzeniu.

6.5 GRAFIKA

1.
2.

Aplikacja PSIM musi posiadac¢ zintegrowany graficzny interfejs uzytkownika (GUI).
Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ modutowg strukture graficzng, tj, kazda grafika moze zostac

wstawiona jako modut do innej grafiki.

. Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwos¢ wyswietlania wielu tresci jednoczesnie tj. map, grafik,

przyciskdw, paska narzedziowego, strony internetowej, kanatdow RSS, stosu zdarzen i alarmow,
etc.
GUI aplikacji PSIM musi zapewnia¢ mozliwos¢ interakcji ze $cianami wizyjnymi w

wykorzystaniem metody drag & drop.

5. GUI aplikacji PSIM nie moze ogranicza¢ liczby wyswietlanych jednoczesnie okien.

6. GUI aplikacji PSIM nie moze ograniczac liczby definiowanych widokéw.

7. Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwos$¢ bezposredniego osadzania grafiki, w standardowych

10.

11.

12.

formatach (.wmf, .emf, .sld, .bmp, .jpg, .png, .tif, .gif,) oraz formatach CAD (AutoCAD .dfx i
.dwg oraz Microstation .dgn), w grafice aplikacji PSIM.

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ automatyczng aktywacje symboli czujnikdw i zmiany w grafikach
wprowadzanych w potaczonych z aplikacjg plikami w formacie CAD.

Aplikacja PSIM, poprzez edytor graficzny musi umozliwia¢ tworzenie witasnych symboli oraz
edytowanie juz istniejqcych.

Aplikacja PSIM powinna zapewnia¢ podstawowg biblioteke symboli do réznych przypadkéw
uzycia.

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwo$¢ wstawiania do grafik oraz tekstu przyciskéw z
przypisanymi akcjami.

Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwos¢ definiowania warstw, czyli pozwala¢ na logiczne
grupowanie okreslonych typdéw informacji (np. typdw punktéw danych) i ich wyswietlanie badz

ukrywanie w zaleznosci od przypadku uzycia.

6.6 ARCHIWIZACIA

1.
2.
3.
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Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ petng archiwizacje przetwarzanych zdarzen.
Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwosc¢ filtrowania archiwum za pomocg zmiennych filtrow.
Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ wyswietlenie zarchiwizowanego zdarzenia ze wszystkimi

powigzanymi informacjami (takimi samymi jak podczas przetwarzania zdarzenia).



4. Aplikacja PSIM musi zapewniac logowanie wszystkich dziatan podejmowanych przez operatora.
5. Aplikacja PSIM musi zapewnia¢ mozliwo$¢ dostepu do poszczegdlnych lokalizacji, jak i punktéw

danych.

W ramach wdrozenia wymaga sie konfiguracji i uruchomienia dwdéch stanowisk operatorskich na
stacjach roboczych dostarczonych przez inwestora.

Wykonawca musi wykazaé ze ukonczyt szkolenie producenta systemu w zakresie wdrozenia i konfiguracji

systemu PSIM, ktéry oferuje Wykonawca, potwierdzone certyfikatem.

7. MONTAZ INSTALACIJI

Montaz urzadzen i wyposazenia powinien zosta¢ wykonany zgodnie z dokumentacjg techniczno-ruchowg
urzadzen przez wykwalifikowanego instalatora, posiadajgcego sSwiadectwo D1 i E1 oraz autoryzacje
producenta na montaz systemu POLON 6000.
System sygnalizacji alarmu pozarowego stanowi niezalezng wydzielong instalacje bezpieczeristwa, w
zwigzku z czym nie moze by¢ wspdlny z siecig innej instalacji.
Instalacje w wiekszosci nalezy wykonaé wykorzystujgc istniejgce potgczenia. Pozostatg czesé nalezy
wykona¢ w rurkach RB montowanych do stropu nad stropem podwieszanym. Wszedzie tam gdzie nie
wystepuje sufit podwieszany instalacje nalezy utozy¢ pod tynkiem. W pomieszczeniach technicznych (o nie
zaostrzonych wymogach estetycznych), dopuszcza sie prowadzenie instalacji natynkowo w biatych rurkach
RB.
Kolejno$é elementdw na petli powinna by¢ zgodna z niniejsza dokumentacjg, a wszelkie zmiany uzgodnione
z projektantem i inwestorem, niezwtocznie naniesione w niniejszej dokumentacji. Po utozeniu okablowania
nalezy wykonac¢ pomiary elektryczne petli dozorowych:

o Ciaggtos¢ i rezystancja zyt ,+" i ,,-”,

o Ciaggtos¢ ekranu,

o Rezystancja izolacji miedzyzytowej ,,-” do ,,+”,

o Rezystancja miedzy ekranem i zytami ,+" i ,-”,

o Rezystancja miedzy masg centrali i zytami ,+"i,-".
Przy instalowaniu elementéw nalezy uwzgledni¢ wytyczne do lokalizacji elementow okreslajgce sposdb
montazu (tzn. aby czujki znajdowaty sie w odlegtosci wiekszej niz 0,5m od $cian, belek stropowych,
podciggdw i innych przegrdd pionowych oraz kratek wyciggowych wentylacji w odlegtosci 0,3m od opraw
oswietleniowych oraz w odlegtosci 1,5m od kratek wentylacyjnych nawiewnych), a takze uwzglednic
istniejgcg aranzacje sufitdw podwieszanych i rozmieszczenie poszczegdlnych elementéw na stropie.
Czujki dozorujace przestrzen miedzystropowg montowac¢ posrodku pdél utworzonych przez podciagi,

Sciany czy dukty wentylacyjne lub mozliwe blisko urzadzen zakwalifikowanych jako stanowigce



ewentualne zagrozenie pozarowe. Przy klapie rewizyjnej stanowigcej o dostepnie do czujki
miedzystropowej nalezy zamontowac wskazniki zadziatania w sposéb jednoznacznie wskazujgcy ktérej
czujki miedzystropowej dotycza.

Moduty kontrolno-sterujgce EKS nalezy montowaé mozliwie najblizej urzadzen wspotpracujacych.

Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy zamontowac na wysokosci 1,2 do 1,6m od poziomu podtogi. W
trakcie eksploatacji nalezy zwrdéci¢ uwage by ROPy nie zostaty zastoniete w zwigzku z pdZniejsza aranzacja
pomieszczen przez drzwi, meble, itp.

W pomieszczeniu obstugi systemu nalezy umiesci¢ instrukcje obstugi centrali, ksigzke kontroli systemu,
instrukcje postepowania w przypadku alarméw pozarowych i uszkodzeniowych oraz dokumentacje
systemu.

Wykonaweca systemu przeszkoli osoby obstugujgce centrale SSP. System SSP nalezy regularnie poddawac
przegladom konserwacyjnym zgodnie z wytycznymi CNBOP i zaleceniami producenta systemu.

Montaz urzadzen wykonaé w oparciu o fabryczng dokumentacje techniczno-ruchowg producenta

urzadzen.



8.

ODBIOR PRAC

Przed przekazaniem systemu do eksploatacji Wykonawca powinien przekazac:

O

(@)

dokumentacje powykonawczg zawierajgcg zaktualizowany projekt techniczny z naniesionymi

i uzgodnionymi zmianami powstatymi w czasie wykonawstwa,

kopie programu systemu,

wazne $Swiadectwa dopuszczenia wydane przez CNBOP w Jozefowie na zastosowane urzgdzenia
lub certyfikaty,

protokoty z pomiardw,

oraz dokona¢ prébnego uruchomienia systemu. Ostateczny odbidr prac nastgpi po 21 dniach eksploatacji

préobnej systemu SSP i PSIM na podstawie protokotu zdawczo-odbiorczego, zawierajgcego potwierdzenie

poprawnosci dziatania systemu po przeprowadzeniu proéb.

Uruchamiajgcy powinien sprawdzi¢ czy:

O

O

9.

sposdb wykonania instalacji jest zadawalajgcy,

metody, materiaty i elementy zostaty uzyte zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

dokumentacja powykonawcza (rysunki i opisy) sg zgodne z instalacja,

wszystkie czujki i reczne ostrzegacze pozarowe sg sprawne,

informacje przekazywane przez CSP sg prawidtowe i spetniajg wymagania zawarte w dokumentacji,
wszystkie potgczenia do stacji odbiorczej sygnatow lub PSP sg prawidtowe,

wszystkie urzadzenia alarmowe dziatajg zgodnie z zaleceniami zawartymi w projekcie.

ZALECENIA DLA UZYTKOWNIKA

W pomieszczeniu ochrony lub innym gdzie zostata zainstalowana centrala sygnalizacji pozarowej nalezy

umiescic:

O

@)

O

@)

(@)

instrukcje obstugi centrali,

instrukcje postepowania w przypadku wystgpienia alarmu pozarowego lub uszkodzenia,
plan sytuacyjny z zaznaczeniem dojs¢ do pomieszczen,

ksigzke przegladéw okresowych,

wykaz oséb powiadamianych.

Uzytkownik powinien dopilnowaé, aby Wykonaweca przeprowadzit odpowiednie szkolenie osdb

zajmujgcych sie systemem SAP.

Po przekazaniu systemu do eksploatacji nalezy zleci¢ statg konserwacje urzadzen i instalacji, wymag taki

jest zapisany w specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14:2006.



10. KONSERWACIJA | UTRZYMANIE SYSTEMU
Na podstawie specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14 ponizej przedstawiono warunki eksploatacji

systemu SSP. Wymagania te okreslajg ramowy i szczegdétowy zakres prac konserwacyjnych oraz obstugi
techniczne;.

Obstuga codzienna:

Uzytkownik lub wtasciciel powinien zapewnic¢, aby codziennie byto sprawdzane:

o czy kazda centrala, tablica i panel wskazujg stan dozorowania lub, czy kazde odchylenie od stanu
dozorowania jest odnotowane w ksigzce pracy i, czy we wtasciwy sposéb zostata zawiadomiona
firma prowadzaca konserwacje,

o czy przy kazdym alarmie zarejestrowanym od poprzedniego dnia podjeto odpowiednie dziatania,

o czy jesli instalacja byta wytgczona, sprawdzana lub wyciszana, to to zostata przywrdcona do stanu
dozorowania.

Kazda zauwazona nieprawidtowos¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i mozliwie szybko usunieta.
Obstuga miesieczna:
Co najmniej raz w miesigcu uzytkownik lub wtasciciel powinien zapewni¢ aby:

O zapasy papieru, tuszu lub tasmy dla kazdej drukarki byty wystarczajace,

o przeprowadzono proby rozruchu kazdego awaryjnego zespotu pradotwoérczego oraz sprawdzono
zapas paliwa — i w razie potrzeby — uzupetniono,

o przeprowadzono test wskaznikdw a kazdy fakt niesprawnosci wskaznika zostat odnotowany.

Kazda zauwazona nieprawidtowos¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i mozliwie szybko usunieta.
Obstuga kwartalna:
Co najmniej jeden raz na kazde 3 miesigce, uzytkownik lub wtasciciel powinien zapewnic, aby specjalista:

o sprawdzit wszystkie zapisy w ksigzce pracy i podjat niezbedne dziatania, aby doprowadzi¢
do prawidtowej pracy instalacji,

o spowodowat zadziatanie, co najmniej jednej czujki lub recznego ostrzegacza pozarowego w kazdej
strefie, w celu sprawdzenia czy centrala sygnalizacji pozarowej prawidtowo odbiera i wyswietla
okre$lone sygnaty, emituje alarm akustyczny oraz uruchamia wszystkie inne urzadzenia
ostrzegawcze i pomocnicze,

o sprawdzit, czy monitoring uszkodzen centrali sygnalizacji pozarowej funkcjonuje prawidtowo,

o w miare mozliwosci spowodowat zadziatanie kazdego tacza do strazy pozarnej lub do zdalnego
centrum statej obserwacji,

o przeprowadzit wszystkie inne kontrole i proby, okreslone przez wykonawce, dostawce lub

producenta,



o

dokonat rozpoznania, czy w budynku nastgpity jakies zmiany budowlane lub w jego przeznaczeniu,
ktore mogty by wptyna¢ na rozmieszczenie czujek i recznych ostrzegaczy pozarowych oraz

sygnalizatoréw akustycznych i — jesli tak — dokonat ogledzin.

Kazda zauwazona nieprawidtowos¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i mozliwie szybko usunieta.

Obstuga roczna:

Co najmniej jeden raz w roku, uzytkownik lub wtasciciel powinien zapewnic, aby specjalista:

O

o

O

przeprowadzit préby zalecane dla obstugi codziennej, miesiecznej i kwartalnej,

sprawdzit kazdg czujke na poprawnos¢ dziatania zgodnie z zaleceniami producenta (chociaz kazda
czujka powinna byé sprawdzana przynajmniej raz w roku. Dopuszcza sie sprawdzanie kolejnych
25% czujek przy przeprowadzaniu kontroli raz na kwartat),

sprawdzit zdolnos¢ centrali sygnalizacji pozarowej do uaktywnienia wszystkich funkcji
pomocniczych,

sprawdzit wzrokowo, czy wszystkie potgczenia kablowe i sprzet sg sprawne, nieuszkodzone

i odpowiednio zabezpieczone,

dokonat ogledzin, czy w budynku nastgpity jakies zmiany budowlane lub w jego przeznaczeniu,
ktéore mogtyby wptyng¢ na rozmieszczenie czujek i recznych ostrzegaczy pozarowych oraz
sygnalizatoréw akustycznych. Ogledziny powinny takze potwierdzié, czy pod kazdg czujkg jest
utrzymana wolna przestrzen co najmniej 0,5 m we wszystkich kierunkach i czy wszystkie reczne
ostrzegacze pozarowe sg dostepne i widoczne,

sprawdzit i przeprowadzi¢ préby wszystkich baterii akumulatordow.

Kazda zauwazona nieprawidtowos¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i mozliwie szybko usunieta.

Dokumentacja:

Po zakonczeniu przeglagdu kwartalnego i rocznego, jednostka odpowiedzialna, za przeprowadzenie préby

powinna dostarczyé osobie odpowiedzialnej, z potwierdzeniem odbioru, protokét stwierdzajacy, ze préby

wymienione w instrukcji zostaty wykonane i, ze o wykrytych wadach zostata powiadomiona osoba

odpowiedzialna.



11. ZESTAWIENIE PARAMETROW SYSTEMU POLON 6000
Parametry systemu Elementy liniowe
Czas pracy na akumulatorach-> 72 h Czujki dymu-> 65
Liczba weztéw (centrale) -> 1 Czujki ciepta-> 0
Liczba linii dozorowych-> 3 Czujki liniowe dymu -> 0
Liczba elementéw adresowalnych -> 95 ROP-> 12
TABELA WEZtOW | MODULOW
. L Prad Prad . | Pojem.
Liczba linii |wezta w | urzadzen WPO- MLD- | MLK- | MKS- | MPK- | MWK- | MWS- | MPW-
WEZEL dozor. dozoro | alarm. ak[:r:]ul PS0-60 60 MLD-61 62 60 60 60 60 60 61
w [mA] [mA]
w1 3 701 64 1 1 1
TABELA LINII DOZOROWYCH
. - Sygn.
LINIA Nr wezta Fl’irr?i? eLllecr:mtﬁv Caujkd Czuj ki hcnzll:vkvle Rop | we | wy [A9res| UCS | ADC | ACR-
[mA] petl dymu ciepta dymu ow:ln 6000 |4001M| 4001
LD1 w1 11,4 | 77 65 12
LD 2 w2 1,2 5 20 | 20
LD 3 w3 2,0 13 52 | 13
12. ZESTAWIENIE MATERIALOW SYSTEMU
L.p. Oznaczenie Opis llos¢
1 |PSO-60 Panel operatora 1 szt.
2 | MZ-60-300 Zasilacz MZ-60-300, 10A/30V 1 szt.
3 |OM-61 Obudowa zamknieta bez otworu na panel 1 szt.
4 |OA-62 Pojemnik akumulatoréw rezerwowych max. 90Ah 1 szt.
5 |SM-60 Szyna montazowa z magistralg (do 4 modutéw) 1 szt.
6 |WG-61 Wsporniki gérne do szyny montazowej SM-60 1 szt.
7 | LK-61-035 Kabel 35 cm do pofaczen pomiedzy magistralami 1 szt.
8 |[LK-61-050 Kabel 50 cm do taczenia magistral z PSO-60, MZ-60 1 szt.
9 |MLD-61 Modut dwdch linii dozorowych z przetwornicg 27 V 1 szt.
10 | MLD-62 Modut dwéch linii dozorowych bez przetwornicy 1 szt.
11 | DOR-4046 Optyczna czujka dymu (IR) 58 szt.
12 |Wz-31 Wskaznik zadziatania 8 szt.
13 | DOT-4046 Czujka dwusensorowa dymu (IR) i ciepta 7 szt.
14 |G-40 Gniazdo (czujki: 40,4043,4046, 6046) 65 szt.
15 |ROP-4001M Reczny ostrzegacz poz. adresowalny 12 szt.
16 |RM-60 (Ri0O) [Ramka do montazu natynkowego 12 szt.
17 |EKS-6044 4 we /4 wy 5 szt.
18 |SAW-6001 Sygnalizator adresow. tonowy 13 szt.
19 |- Akumulatory o pojemnosci 64 Ah 1kpl.
20 |F.P1 Roztacznik bezpiecznikowy 63A, 1P, min. 36kA 1 szt.
21 |F.P1 Wkfadka bezpiecznikowa 16A gG 1 szt.
22 |- Kabel YnTKSYekw 4x2x0,8 CSPP - SERWEROWNIA 50m
23 |- Kabel YnTKSYekw 1x2x0,8 CSPP - SERWEROWNIA 100m
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13.

14.

SPIS RYSUNKOW

Nr rysunku Opis
1 Instalacja SSP. Rzut poziom -1
2 Instalacja SSP. Rzut parteru
3 Instalacja SSP. Rzut poziom +1
4 Instalacja SSP. Rzut poziom +2
5 Instalacja SSP. Rzut poziom +3
6 Schemat instalacji SSP
. Rysunek montazowy zabudowy roztgcznika bezpiecznikowego w
rozdzielnicy RG
RYSUNKI




WYT: RG — WYLACZENIE WENTYLACJI, YNTKSYEKW 1x2x0,8

WY2: CDG — ODCIECIE GAZUI, YNTKSYEKW 1x2x0,3
WET: RG — MONITORING STANU, YNTKSYEKW 1x2x0,8

WE2: CDG — MONITORING STANU, YNTKSYEKW 1x2x0,8

/\ A

/, /77
/ ///;/ 7S
// /

/7
4

T

” 7 |/ ] —_—
//f////////////////// 777 ///////////////////////%////// A A I s / fél/ — o /
DS S S S S S S S A S S A LSS W—— ——
: (DG|CDG| 7% U 7 7
o < /; %
7 7 o 90 7
// 7 7 1/613 200 . 7
% 7 § 7
= - o R
7 | _ . 1/60[<,
1/76 Z |
1/66 7 glg /ejscie kabla z poziomu parteru
/ - |
L/ / oA, %
SB4 / © 90 o g o 7 hWW &)
4 1/44 ‘ A 1/65 yR 200 i 1/64 ; 4 s|g
7 El [ H/ g 2K
g 30 4/ = e % — 2
I TT 7777777 7777,070,070,0 000000000 D00 00 00 T 0 0T )l DT T T ) T T 00 00000000 0 PR, TN 00 D Y7777 77 7770777777707 7707077,00,7,,7
5SS S PRI A i gz 7 7 7 7 S
7, | f | a0 7 7
)\ s a1 D O JUIUIUp
N 5| SB5 2N Z 5B o 7
% /
// = 65 v 7 | Z
2, . 7 % . . — J—
O\ T o 7 . 1 Trasa kabla_komunikaoyjnego 1/62 f .
A 1 /49 SERWEROWNIA - CSSP — GPD /
% / g 7 | ¢ %!
N = v R
/// j ; S ; 90
O o 80
A % ISP 0 i
"O' 7 GPD S 7 : 7 200 200 @ 200
%, 7 AP 7 7
<N\ %, / 7/ S S | , ,
‘ N "'0 7 77, L7 Y il Z L m— 7
B //// / 54444, / WP O 1/47 , -
4 v "l"' I 7 \ T ] 2 /
S~ 2 3 ] SUR /
9 ZZ QA 200 7
% 1/45 7 7
\ @, % 7
7 7 7 > 7
Y Z EI30 Z 1/46 2
\ ST - ' %
7 2 vy §R 7
A v 1/56 .
Z Ro 7, § 7,
7 /asjlanje Ly ,7777 % 8|8 o R
7 4 - SIESS J
S NN — ?
4 \ (
4
7 o — 7 ”
4 — 7V —— 200
% A
% ‘
7 W////// \ g %
% A 27 L7777 Rg o N
4 % T 1/48 R
4 4 T 7 ® 4 S S S
% 7/ SIS ST 1/4_9 %
7/ /) /S ) S / / / toooo00 doooo00 dooooo /
j/ //j// Ly 07 e % Lz 7 /j Z§ 4
4 ) 7 T 4 1/51 % B9 q 4
g A 7 LI v — % / ,

% /7 s A \ 7 4
7 1/534 2 — 87 N /
/ ” \ ” ”
4 7 = I
% 7 T ‘ T Y

v ] /
% % 7
%
% % =
% v
// // 90
% % e
g %
4 % 4
=77 s % S S 1/57 =
7y b % 7 1/52 —
: N7 1/53 ‘ 7 1/51
v 7/ 1/53 g a
7 ///// § a g 7 =
AT R§ 'R 7 1t
7 R 7
N ® //
7
{53 %
1/53 7
§R§ //
.R //
r T
, TTT 77777770077 s S S S S S S S S S s S
T 07 A S S S S S S I S A S S S S
T S S S S S S S S S S K S S S
TS S S SN S S s S S e
TS S S S S
TS S
T S
TS
T S
777 L
» Z T L 1 2 3 4‘ 5 6 7
% . T —

LEGENDA:
SYSTEM SYGNALIZACJ POZARU
[essd CENTRALA SSP
CZUKA DYMU | CIEPEA
CZUKA OPTYCZNA DYMU
CIUKA QPTYCZNA DYMU
-R £ WSKAZNIKIEM_ZADZIAANIA
montaz czujki nad podwieszanym sufitem)
RECINY OSTRZEGACZ POZAROWY Z RAMKA NATYNKOWA
ELFMENT KONTROLNO STERUJACY 4WE/4WY
P URZADZENIE STEROWANE
[ﬁ SYGNALIZATOR AKUSTYCZNO-OPTYCZNY
=
CIUINK DETEKCJ GAZU
= SYGNALIZATOR OPTYCZNO-AKUSTYCINY
CENTRALA SYSTEMU DETEKCUI GAZU
Uwaga!

1. W nienadzorowanych strefach nad sufitem podwieszanym,
nie przekracza¢ gestosci obcigzenia ogniowego 15MJ/m2
oraz nie prowadzi¢ kabli instalacji bezpieczefistwa,

w przypadku instalowania kabli instalacji bezpieczefistwa
nalezy zastosowa¢ okablowanie PHI0 lub odsungé

je od pozostatych kabli elektrycznych o minimum 0,5m

2. W przypadku montazu detektoréw nad sufitem podwieszanym
nalezy wykonaé rewizje w suficie podwieszanym umozliwiajgcq
dostgp serwisowy (jezeli sufit podwieszany nie jest rozbieralny)

3. Kabel telekomunikacyjny pomiedzy CSSP, a GPD nalezy ukfadaé

wykorzystujqé dedykowany uchwyt kablowy PH90. Kabel powadzi¢

nad stropem podwieszanym. Wszgdzie tam gdzie nie wystgpuje sufit
podwieszany instalacje nalezy ufozy¢ pod tynkiem. W

pomieszczeniach technicznychdopuszcza sig prowadzi¢ instalacje

natynkowo.

4. Przewody, przechodzqce przez Sciany lub stropy, nalezy
prowadzi¢ w osfonach rurkowych (przepustach). Przy

skrzyzowaniach, jesli nie mozna ich unikng€, przewody nalezy

ostania¢ rurkq.

3. Przepusty w Scianach i stropach wykona¢ w klasie odpornosci
ogniowej, odpowiadajqcej klasie elementdw budowlanych, przez ktdre

przechodzq.

INWESTOR / INVESTOR:

Muzeum Gdrnictwa Weglowego w Zabrzu
ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze

ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:

Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy

ul. Miarki 8 w Zabrzu

TEMAT:

Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej

IMIE | NAZWISKO / NAME

NR EWID.

PODPIS

MGR INZ. MATEUSZ PAJAK
GtW. PROJEKTANT
pec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. i

upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w

SLK/IE/3150/24

ZESPOL

MGR INZ. ARKADIUSZ ANASIEWIC
SPRAWDZAJACY

pec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. i

Z
upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczer w

LUB/IE/0151/24

SKALA:
1:100

DATA:
07.2024

BRANZA:

Instalacje elektryczne

TYTUt RYSUNKU:
Instalacja SSP. Rzut poziom -1.

NUMER RYSUNKU:

1

REWIZJA:

0
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I CZUJKA QPTYCZNA DYMU
@ 100 < il Bk i WSKAZNKIEW ZADZIALANIA
321 R montaz czujki nad podwieszanym sufitem)
T RECZNY OSTRZEGACZ POZAROWY Z RAMKA NATYNKOWA
' : i ELEMENT KONTROLNO STERUJACY 4WE/4WY
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. é1§ n L]
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\ | - 705 ® s
X = waga!
Y MWWV _326 1. W nienadzorowanych strefach nad sufitem podwieszanym,
nie przekraczat gestosci obcigzenia ogniowego 15MJ/m2
i VAN 74 /X n - D oraz nie prowadzi¢ kabli instalacji bezpieczeristwa,
‘ \r " 1 7 E w przypadku instalowania kabli instalacji bezpieczefistwa

M nalezy zastosowac okablowanie PHI0 lub odsungt

1 / 71 je od pozostatych kabli elektrycznych o minimum 0,5m

] I 2. W przypadku montazu detektoréw nad sufitem podwieszanym
§ L] nalezy wykonaé rewizje w suficie podwieszanym umozliwiajgcq
.. ) R ' dostep serwisowy (jezeli sufit podwieszany nie jest rozbieralny)

& — m 3. Kabel telekomunikacyjny pomigdzy CSSP, a GPD nalezy ukfadat

Ze ISCle na pOZ|Om wykorzystujq¢ dedykowany uchwyt kablowy PH90. Kabel powadzi¢
nad stropem podwieszanym. Wszedzie tam gdzie nie wystgpuje sufit

§ § 1 / 69 d i podwieszany instalacje nalezy ufozyé pod tynkiem. W
R R / pomieszczeniach technicznychdopuszcza sig prowadzié instalacje
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| L natynkowo.
1 / 67 ’ olo Przy C!Sk . 4. Przewody, przechodzqce przez Sciany lub stropy, nalezy
d v oo przeC|WpOZOrOW6gO | ] N prowadzi¢ w osfonach rurkowych (przepustach). Przy
— B T ! ' | skrzyzowaniach, jesli nie mozna ich unikng¢, przewody nalezy
0 0k T wyfgcznika prgdu PWP [\ A ostani rurky
) 90 o 7 hp=70 4 @ = 5. Przepusty w Scianach i stropach wykona¢ w klasie odpornosci
24,5, ® ogniowej, odpowiadajqce] klasie elementéw budowlanych, przez ktére
4 200 Ll 7 / 2 hod
. 128 % 20 2/5 T przechodzg.
— %
@ 195 =1 7 \[/ 1/ 70 4xl n
v
ra ; ) L )
/L ‘NT } Yodods /S S S } >< -
\I \I | N / / C INWESTOR / INVESITOR:
7 Muzeum Gérnictwa Weglowego w Zabrzu
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| - -
I ! 7 é ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:
o 7z Bl 1 / 68 8 ﬁ Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy
03,5 A < 7 ul. Miarki 8 w Zabrzu
T 7 5 Ik 100} (@) e —
I 7 : ] 200 \a @ Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowe;j
! =
l 242,4 7
7,
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S / -
I ™M f S0 S S S S)SS IMIE | NAZWISKO / NAME NR EWID. PODPIS
- - MGR INZ MATEUSZ PAJAK - -
Balustrada I I . GtW. PROJEKTANT ug;.cbliz:,tdc\wupzmenl?:er}rezzliwit:sntmib‘:;gogleakr;\r/r?n bez ograniczen w | SLK/IE/3150/24
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; . =l K J SKALA: DATA: BRANZA:
] ’ L0, 1:100 07.2024 Instalacje elektryczne
S ’ ‘I/ 21 9 6 g ("'\) U TYTUL RYSUNKU:
T Instalacja SSP. Rzut parteru.
0 NUMER RYSUNKU: REWIZJA:
\ /] 2 0
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LEGENDA:

SYSTEM SYGNALIZACS POZARU

=

X EIE] [

A

Uwaga!

CENTRALA SSP
CZUJKA DYMU | CIEPLA
CZUJKA OPTYCZNA DYWU

CZUJKA QPTYCZNA DYMU
E WSKAZNIKIEM_ ZADZIALANIA
montaz czujki nad podwieszanym sufitem)

RECZNY OSTRZEGACZ POZAROWY Z RAMKA NATYNKOWA
ELEMENT KONTROLNO STERUJACY 4WE/4WY

URZADZENIE STEROWANE
SYGNALIZATOR AKUSTYCZNO-OPTYCZNY

1. W nienadzorowanych strefach nad sufitem podwieszanym,
nie przekraczat gestosci obcigzenia ogniowego 15MJ/m2
oraz nie prowadzi¢ kabli instalacji bezpieczefistwa,

w przypadku instalowania kabli instalacji bezpieczefistwa
nalezy zastosowaé okablowanie PHI0 lub odsungé

je od pozostatych kabli elektrycznych o minimum 0,9m

2. W przypadku montazu detektoréw nad sufitem podwieszanym
nalezy wykonaé rewizje w suficie podwieszanym umozliwiajgcq
dostep serwisowy (jezeli sufit podwieszany nie jest rozbieralny)

INWESTOR / INVESTOR:
Muzeum Gérnictwa Weglowego w Zabrzu
ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze

ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:
Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy
ul. Miarki 8 w Zabrzu

TEMAT:

Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej

IMIE | NAZWISKO / NAME NR EWID.

PODPIS

GtW. PROJEKTANT

MGR INZ. MATEUSZ PAJAK
upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | SLK/IE/3150/24
ieci, inst. i urz, elektr. i

pec. inst. w zakresie sieci, inst.

ZESPOL
MGR INZ. ARKADIUSZ ANASIEWICZ
SPRAWDZAJACY upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | LUB/IE/0151/24
pec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. i
SKALA: DATA: BRANZA:
1:100 07.2024 Instalacje elektryczne
TYTUL RYSUNKU:

Instalacja SSP. Rzut poziom +1.

NUMER RYSUNKU:

3

REWIZJA:

0




“V

%

77N

YOO YYYYYY

77N

19.9.9.99999999999999999909999999999999999999999999990999999999999999999999.94

VY Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y YYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYYY
——Dn—

uuuunuuuuxuuuuunuuuiuAuuuunuuuuxuuuuun @ @
wnnnvnnn"vnnnnnvnnn"nvnnnnvnnn"nvnn

Q0O

[r——
«©

AVAN
)

LEGENDA:

YVYYYYYYYYYYYYYYVYYYYYVYVYYYVYVYYYVYVYVYYYVYVY VYNV VY VY

Y Y N N N NN N N N N NNy ooy ey ereveeiveres)

SYSTEM SYGNALIZACS POZARU
CENTRALA SSP
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CZUJKA QPTYCZNA DYMU
E WSKAZNIKIEM_ ZADZIALANIA
montaz czujki nad podwieszanym sufitem)

RECZNY OSTRZEGACZ POZAROWY Z RAMKA NATYNKOWA

NN

AN

ELEMENT KONTROLNO STERUJACY 4WE/4WY

S /S

NN

X EIE] [

URZADZENIE STEROWANE

SYGNALIZATOR AKUSTYCZNO-OPTYCZNY

)
g

1 / 1 8 Uwaga!
- 1. W nienadzorowanych strefach nad sufitem podwieszanym,

nie przekraczat gestosci obcigzenia ogniowego 15MJ/m2
oraz nie prowadzi¢ kabli instalacji bezpieczefistwa,
L w przypadku instalowania kabli instalacji bezpieczefistwa
R T nalezy zastosowaé okablowanie PHI0 lub odsungé

je od pozostatych kabli elektrycznych o minimum 0,9m
2. W przypadku montazu detektoréw nad sufitem podwieszanym

= B nalezy wykonaé rewizje w suficie podwieszanym umozliwiajgcq

dostep serwisowy (jezeli sufit podwieszany nie jest rozbieralny)

P

SNONNUONUNUONUNUONUINNUNUONINUNINNINNNNNNNNN
AVAN
Py
—
—~
|
W™~~~
o
1

'/
S S S S S

77N

S N |
R = I INWESTOR / INVESTOR:
] Muzeum Gérnictwa Weglowego w Zabrzu
L] ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze
™1 ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:
Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy

] ul. Miarki 8 w Zabrzu
. — = TEMAT:
W Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej

—_— ——— e IMIE | NAZWISKO / NAME NR EWID. PODPIS
u MGR INZ. MATEUSZ PAJAK
I | | I GtW. PROJEKTANT | upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczen w | SLK/IE/3150/24

pec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. i

T — : | ZESPOL
N I il | I I | I I | I I I I I I I I I I T SJ 1 I I
= = MGR INZ. ARKADIUSZ ANASIEWICZ
SPRAWDZAJACY upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | LUB/IE/0151/24
pec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. i
:\] SKALA: DATA: BRANZA:
1:100 07.2024 Instalacje elektryczne
TYTUL RYSUNKU:
Q Instalacja SSP. Rzut poziom +2.
NUMER RYSUNKU: REWIZJA:

4 0
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LEGENDA:
SYSTEM SYGNALIZACS POZARU

CENTRALA SSP
CZUJKA DYWU | CIEPLA
CZUKA OPTYCZNA DYMU
CZUKA QPTYCZNA DYWU
-R E WSKAZNIKIEM, ZADZIALANIA

montaz czujki nad podwieszanym sufitem)
RECZNY OSTRZEGACZ POZAROWY Z RAMKA NATYNKOWA
ELEMENT KONTROLNO STERUJACY 4WE/4WY
4 URZADZENIE STEROWANE

SYGNALIZATOR AKUSTYCZNO-OPTYCZNY

A

Uwaga!

1. W nienadzorowanych strefach nad sufitem podwieszanym,
nie przekraczat gestosci obcigzenia ogniowego 15MJ/m2

oraz nie prowadzi¢ kabli instalacji bezpieczefistwa,

w przypadku instalowania kabli instalacji bezpieczefistwa

nalezy zastosowaé okablowanie PHI0 lub odsungé

je od pozostatych kabli elektrycznych o minimum 0,9m

2. W przypadku montazu detektoréw nad sufitem podwieszanym
nalezy wykonaé rewizje w suficie podwieszanym umozliwiajgcq
dostep serwisowy (jezeli sufit podwieszany nie jest rozbieralny)

INWESTOR / INVESTOR:
Muzeum Gérnictwa Weglowego w Zabrzu
ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze

ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:

Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy
ul. Miarki 8 w Zabrzu

TEMAT:

Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej

IMIE | NAZWISKO / NAME NR EWID. PODPIS

GtW. PROJEKTANT

MGR INZ. MATEUSZ PAJAK
upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | SLK/IE/3150/24
ec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. |

ZESPOL
MGR INZ. ARKADIUSZ ANASIEWICZ
SPRAWDZAJACY upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | LUB/IE/0151/24
ec. inst. w zakresie sieci, inst. i urz. elektr. i
SKALA: DATA: BRANZA:
1:100 07.2024 Instalacje elektryczne
TYTUL RYSUNKU:

Instalacja SSP. Rzut poziom +3.

NUMER RYSUNKU: REWIZJA:

5

0




ROZDZIELNICA GLGWNA
POZIOM -1

F.P1
16A g6 §
e

HDGs 3x2,5 (PHI0)
Zasilanie sprzed wylgeznika gléwnego

SERWEROWNIA POZIOM -1

CZUXA DYMU | CIEPLA
CZUXA OPTYCZNA DYMU

CZUKA QPTYCZNA DYMU
.R E WSKAZNIKIEM_ZADZIALANIA
montaz czuki nad podwieszanym sufitem)
RECINY OSTRZEGACZ POZAROWY Z RAMKA NATYNKOWA
ELEMENT KONTROLNO STERUJACY 4WE/4WY
SYGNALIZATOR AKUSTYCZNO-OPTYCZNY
Uwaga!

1. W nienadzorowanych strefach nad sufitem podwieszanym,

nie przekracza¢ gestosci obcigzenia ogniowego 15MJ/m2

oraz nie prowadzi¢ kabli instalacji bezpieczefistwa,

w przypadku instalowania kabli instalacji bezpieczefistwa

nalezy zastosowaé okablowanie PHI0 lub odsungé

Jje od pozostafych kabli elektrycznych o minimum 0,5m

2. W przypadku montazu detektordw nad sufitem podwieszanym
nalezy wykonaé rewizjg w suficie podwieszanym umoizliwiajgcq
dostep serwisowy (jezeli sufit podwieszany nie jest rozbieralny)

3. Numeracja urzqdzefi w projekcie nawiqzuje do stanu istniejgcego,
w celu ufatwienia prac montazowych. Po wykonaniu instalacji nalezy
przenumerwa¢ urzqdzenia, aby oznaczenia sktadaly sie tylko z liczb
naturalnych. Przyrost numerdw powinien by¢ zgodny z rzeczywistq
kolejnosciq urzqdzefi w petli dozorowej.
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LEGENDA:
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INWESTOR / INVESTOR:
Muzeum Gérnictwa Weglowego w Zabrzu
ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze

ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:
Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy
ul. Miarki 8 w Zabrzu

TEMAT:
Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej

IMIE | NAZWISKO / NAME NR EWID. PODPIS

WIGR INZ. MATEUSZ PAJAK
GEW. PROJEKTANT | upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | SLK/IE/3150/24
nec. inst w zakresie sieci, inst. i urz. elektr, { elek:

ZESPOL

MIGR TNZ. ARKADIUSZ ANASIEWICZ

SPRAWDZAJACY upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | LUB/IE/0151/24
ec, inst. akresie sieci, inst, i urz, elektr, i elek
SKALA: DATA: BRANZA:
1:100 07.2024 Instalacje elektryczne

TYTUL RYSUNKU:
Schemat instalacji SSP

NUMER RYSUNKU: REWIZJA:

6 0




WIDOK PLYTY MONTAZOWEJ ROZDZIELNICY RG

WYLACZNIK
POZAROWY

ZASILANIE 7ASILANIE
CSSP WYt. ROP

SPROJEKTOWANY
ROZLACZNIK
BEZPIECZNIKOWY

ZABEZPIECZENIE
OCR. PRZEPIEC

OGRANICZNIK
PRZEPIEC

KONTROLA
FAZ

INWESTOR / INVESTOR
Muzeum Gdrnictwa Weglowego w Zabrzu
ul. Georgiusa Agricoli 2, 41-800 Zabrze

ADRES INWESTYCJI / INVESTMENT ADRESS:

Obiekt obstugi ruchu turystycznego ,,Replika Wylotu Sztolni” przy
ul. Miarki 8 w Zabrzu

TEMAT:

Modernizacja instalacji systemu sygnalizacji pozarowej

IMIE | NAZWISKO / NAME NR EWID. PODPIS

MGR INZ. MATEUSZ PAJAK
GEW. PROJEKTANT [ upr.bud. do proj. i kier.robotami budowlanymi bez ograniczeri w | SLK/IE/3150/24
ec, inst, w zakresie sieci, inst, urz. elekir i elek

ZESPOL

MGR INZ. ARKADIUSZ ANASIEWICZ
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji sygnalizacji
pozarowej SSP.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji Robot. Zakres robdt stanowiacych przedmiot zamdéwienia
okreslaja: ST oraz Projekty Wykonawcze instalacji niskopradowych.

1.3. Zakres robét objetych ST
W zakres podstawowych Robdt Specyfikacji Technicznej wchodzi zainstalowanie i
wlaczenie do ruchu:

1.3.1. System sygnalizacji pozaru

Szczegotowe wyszczegolnienie robot ujete jest w Przedmiarze Robot. Przedmiar robot
nalezy rozpatrywaé tacznie z niniejsza specyfikacja ST. Podstawy wyceny podane w
przedmiarze robodt stuza jedynie do opisu zakresu czynnosci objetych dang pozycja i nie sa
podstawa wyliczenia ilosci naktadow na te roboty.

Specyfikacja techniczna obejmuje roboty instalacyjno-montazowe, umozliwiajace i majace na
celu budowe wyposazenia instalacyjnego w zakresie instalacji alarmowych.
W zakres prac wchodza nastepujace instalacje:
Wykonanie instalacji przewodowej systemu sygnalizacji pozaru SSP
e montaz centrali SSP (kompletna z akumulatorami),
montaz czujek punktowych dymu oraz dymu i ciepla,
montaz recznych przyciskow ostrzegawczych,
montaz modutow kontrolno-sterujacych
montaz zasilaczy pozarowych,
montaz sygnalizatoréw akustyczno-optycznych,
okablowanie,

Realizacja ochrony przeciwpozarowe;.

Realizacja ochrony przeciwprzepigciowe;.

Realizacja ochrony przeciwporazeniowej

Prace kontrolno-pomiarowo-rozruchowe.

Prace odbiorcze i przekazanie do eksploatacji.

Szkolenie serwisowo- konserwacyjne uzytkownika systemow automatyki i zabezpieczen

Podstawowe okreslenia

Podstawowe okreslenie w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w wymaganiach ogoélnych oraz z okresleniami ujetymi w normach i przepisach
odpowiednich dla branz teletechnicznych i elektrycznych.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie robot, ich jakosé, zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i
autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28 ustawy Prawo budowlane. Prowadzenie robot w
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budownictwie wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach
obowiazujacych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robot z jednostkami
utrzymujacymi dane obiekty. Przed rozpoczegciem robot teletechnicznych i elektrycznych
wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem, gdzie beda prowadzone prace oraz
stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot. Odbiér frontu robdt przez
Wykonawce do zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem
zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu. Koordynacja
robot budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach budowy.
Koordynacja nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegdélowy harmonogram robot
teletechnicznych i elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogolnobudowlane towarzyszace
robotom teletechnicznym.

1.5. Szczegolowy wymagania dotyczace robot
System sygnalizacji pozarowej SSP

Do ochrony obiektow zastosowano inteligentny system, oparty na automatycznej centrali
sygnalizacji pozaru, zainstalowanej w pomieszczeniu recepcji zgodnie z rysunkiem 2. System
SSP projektuje si¢ jako integralny element instalacji wykrywania sygnalizacji pozaru.
Przyjety system musi pracowa¢ w standardzie adresowalnym-petlowym, spetniajacym
aktualne wymogi stawiane przez CNBOP w Jozefowie. Centrala sygnalizacji pozarowej
nalezy do urzadzen analogowych typu adresowalnego. Automatyczne czujki pozarowe
oraz rgczne oOstrzegacze pozarowe, ktore zapewniaja Wykrywanie pozaru, sg przytaczone
w zamknietych petlach do centrali sygnalizacji pozarowej i s3 identyfikowane jako
pojedyncze elementy. W zaleznosci od struktury obszaru chronionego czujki i r¢czne
ostrzegacze pozarowe moga by¢ pogrupowane softwarowo w logiczne strefy. Zestawienie
urzadzen i konfiguracje instalacji przedstawiono w projekcie wykonawczym.

Okablowanie systemu wykonac zgodnie z obowigzujacymi normami i zasadami branzowymi.
Nalezy utrzymywac okreslone odleglosci rownolegle od instalacji elektrycznych, wodnych.
Dopuszczalne sa przej$cia krzyzowe z instalacjg elektryczng (pod katem 90 stopni) przy
takich przejsciach kable instalacji SSP nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ rurami PCV lub
peszlem. Wszystkie zastosowane w systemie przewody powinny posiada¢ odpowiednie
certyfikaty. Z uwagi na charakter obiektu w zalezno$ci od miejsca instalacji przewiduje sig
nastgpujace rozwiazania kablowe i instalacyjne:

Linie dozorowe wewnatrz wykonaé przewodem — YnTKSYekw 1x2x0,8mm2

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow podano w dokumentacji projektowej, a typy
i ilosci w zestawieniu materiatdw zatgczonym do projektu oraz kosztorysu. Wszystkie
materiaty i urzadzenia stosowaé¢ renomowanych producentéw, gwarantujacych najwyzsza
jako$¢. Przewody elektroenergetyczne stosowac¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng i
specyfikacja dokumentacji technicznej, oraz zestawieniem materiatbw. Do wykonania
instalacji stosowa¢ przewody izolowane ukladane na stale. Przewody wielozylowe przy
uktadaniu w listwie oraz rurze stosowaé wykonanie ptaskie lub skretne. Zyly przewodow
wielozylowych muszg posiada¢ rézne barwy izolacji. Sposob uktadania przewodow w
instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru budynku oraz przeznaczenia pomieszczen
w celu ograniczenia wzajemnego wplywu w instalacji. Przewody zasilajagce stosowaé na
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napig¢cie znamionowe (450/750V). Stosowa¢ przewody z zylami miedzianymi. Przewody
instalacji teletechnicznych - elektrycznej teletechniki przewody kabelkowe, specjalnego
koloru izolacji czerwonej. Zyly miedziane, jednodrutowe w powloce polwinitowej. Do
polaczen teletechnicznych stosowaé przewody parowe YnTKSYekw.

2.2. Odbidér materialow na budowie

Materialty na budowe nalezy dostarczy¢ razem z wymaganymi prawem dokumentami.
Dostarczone materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi technicznymi Wytwoércy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatéw (pgknigcia,
ubytki, zgniecenia). W przypadku stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do
jakosci materialow nalezy je wymieni¢ na nowe. Materialy nie spelniajace wymagan nie
beda uzyte.

2.3. Skladowanie materialow

Wszystkie materiaty elektryczne 1 teletechniczne nalezy skladowa¢ w zamykanych
magazynach w warunkach okre§lonych przez producenta dla zachowania gwarancji.
Inwestor udostepni Wykonawcy pomieszczenie stuzace powyzszemu.

Wykaz materiatow znajduje sie¢ w czesci opisowej projektu wykonawczego.

SPRZET | TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu, ktéry nie powoduje niekorzystnego
wpltywu na jakos$¢ wykonywanych robdt. Naklady pracy sprzetu winny wynikaé z katalogow
naktadow rzeczowych, z uwzglednieniem zatozen ogolnych i szczegdtowych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do
stosowania takich $rodkéw transportu, ktére nie maja niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robét. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane
do transportu materiatéw, elementow konstrukcji, urzadzen niezbednych do wykonania danego
rodzaju robét teletechnicznych i elektrycznych.

Na érodkach transportu przewozone materiatly i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegdlnych elementow.

WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz zgodnie
z Polskimi Normami, pod fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajace;j
odpowiednie uprawnienia

W szczegdlnosci:

pracownicy zatrudnieniu przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiada¢ aktualne
swiadectwa kwalifikacyjne E wydawane przez SEP uprawniajgce do zajmowania sie
eksploatacjg urzadzen,
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pracownicy zatrudnieniu przy dozorze wykonywania instalacji elektrycznych powinni posiadaé
aktualne $wiadectwa kwalifikacyjne D wydawane przez SEP uprawniajace do zajmowania si¢
eksploatacja urzadzen na stanowisku dozoru,

pracownicy zatrudnieni przy instalacji systemu SSP, powinni posiada¢ licencje pracownikow
zabezpieczen technicznych co najmniej I stopnia, §wiadectwo kwalifikacyjne CNBOP

pracownicy opracowujagcy dokumentacje powykonawcza systemOw zabezpieczen powinni
posiada¢ licencje pracownikoéw zabezpieczen technicznych II stopnia, $wiadectwo kwalifikacyjne
CNBOP

Wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji wykonawczej wymagaja pisemnej zgody
projektanta.

UWAGA: montaz wszystkich urzadzen, ich lokalizacje oraz sposéb montowania wykonywac
zgodnie z projektem oraz uzgadnia¢ na biezaco z Uzytkownikiem majac na uwadze juz
funkcjonujacy obiekt.

Przed wej$ciem na plac budowy nalezy zapewni¢:

opracowac technologi¢ wykonywania prac uwzgledniajaca stosowanie odpowiednich narzedzi tj.
drabin, pomostow i rusztowan, elektronarzedzi itp.

opracowanie i zatwierdzenie dokumentu IBWR [instrukcja bezpiecznego wykonania robot],

4.2. Wytyczne szczegolowe wykonania robét.

System sygnalizacji pozarowej stanowi niezalezng wydzielong instalacj¢ bezpieczenstwa w
zwigzku z czym nie moze by¢ wspoélny z siecig innej instalacji. Instalacje linii dozorowych nalezy
wykona¢ w teletechnicznych korytach kablowych, korytach kablowych E90 i w rurkach PCV
zgodnie z projektem. Linie dozorowe nalezy wykonaé¢ przewodem ekranowanym YnTKSYekw
1x2x0,8mm w powloce koloru czerwonego. Kolejnos¢ elementow na petli powinna by¢ zgodna z
niniejsza dokumentacja.

Przy instalowaniu elementow nalezy uwzgledni¢ wytyczne do projektowania okreslajace
sposdb montazu (tzn. aby czujki znajdowaty si¢ w odleglosci wigkszej niz 0,5m od $cian, belek
stropowych, podciggow i innych przegrod pionowych oraz kratek wyciagowych wentylacji oraz w
odlegtosci 1,5m od kratek wentylacyjnych nawiewnych). Czujki dozorujace przestrzen
migdzystropowg montowa¢ posrodku po6l utworzonych przez podciagi, Sciany czy dukty
wentylacyjne lub mozliwe blisko urzadzen zakwalifikowanych jako stanowigce ewentualne
zagrozenie pozarowe (rozdzielnie sterujace, itp.) W przypadku sufitow nierozbieralnych nalezy
przewidzie¢ otwory rewizyjne umozliwiajace dostep serwisowy do czujki. Gniazda czujki
montowane do betonowej konstrukcji budynku nalezy zamontowaé¢ do stropu przy pomocy
kotkow. Gniazda czujki montowane do konstrukcji stalowej przy pomocy gwozdzi wbijanych do
betonu. Gniazda czujki montowane na rozbieranych stropach podwieszanych oraz do stropow
wykonanych z pelnej ptyty kartonowo-gipsowej nalezy zamontowaé przy pomocy kotkow
wilasciwych do ptyt gipsowych zas kable doprowadzac przez ptyte bezposrednio od gory do gniazda
czujki. Linie do sygnalizatorow optyczno-akustycznych nalezy wykona¢ przewodami
niepalnymi o klasie odpornosci ogniowej PH90, linie zakonczyé rezystorami o wartosciach
zgodnych z podanymi w DTR dostarczanych z modulami monitorujgcymi.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowac na wysokosci ok. 1,2-1,6m od poziomu podtogi. Dojscia
do przyciskow ROP wykona¢ na tynkowo w korytach PCV. W trakcie eksploatacji nalezy zwroci¢
uwage by ROPY nie zostaly zastonigte W zwigzku z pdzniejszg aranzacja pomieszczen przez drzwi,
meble itp.

ROP i czujki oznaczy¢ zgodnie z normami.

Wszystkie elementy systemu nalezy oznakowa¢ zgodnie z projektem.
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Montaz urzadzen nalezy wykona¢ w oparciu o fabryczng dokumentacje techniczno-ruchowa
producenta urzadzen. System SSP nalezy regularnie poddawa¢ przegladom konserwacyjnym
zgodnie z wytycznymi KN-CEN/TS 54-14 CNBOP i zaleceniami producenta systemu.

W budynku Muzeum stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac instalacje w listwach
elektroinstalacyjnych w czgéci socjalno-biurowej oraz w korytach kablowych i rurkach
elektroinstalacyjnych na dedykowanych uchwytach. Instalacje teletechniczne nalezy wykona¢
przewodami wielozylowymi uktadanymi:

- w korytkach lub rurkach elektroinstalacyjnych na tynkowo,

- w korytach kablowych E90 za pomocg dedykowanych uchwytow

W instalacjach niskopradowych stosowa¢ wylacznie kable i przewody z zytami miedzianymi
o $rednicach i przekrojach co najmniej: 0,8 mm dla petli systemu SSP,

4.3. Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajagc konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

4.4. Przej$cia przez Sciany i stropy

Przejscia kabli przez wewnetrzne Sciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonywaé w
rurach lub innych oslonach otaczajacych, rury nalezy uszczelni¢. Przejscia kabli pomigdzy
strefami pozarowymi nalezy uszczelni¢ materiatem o takiej odpornosci ogniowej jak $ciana lub
strop pomiedzy strefami pozarowymi. Przy skrzyzowaniu kabli z innymi kablami lub z innymi
przewodami izolowanymi, odlegto$¢ w $wietle pomiedzy nimi powinna wynosic, co najmniej 5 cm.

4.5. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych,
bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza (Scian, stropow,
elementow konstrukcji budynku itp.) w sposéb trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i
technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowa¢ oraz sam rodzaj instalacji. Uzywac
wylacznie kotkdw metalowych.

4.6. Przygotowanie koncow zyl i laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenie przewodow nalezy wykonywaé W sprzecie
i osprzgcie instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrgcanych.
Przewody musza by¢ swobodnie ulozone i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przelacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do
jakich zacisk jest dostosowany. W przypadku stosowania zaciskow, do ktdrych przewody sa
przytaczane za pomoca oczek, pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny
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znajdowac sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg W sposob umozliwiajacy przeptyw
pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodow nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych.

Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

4.7. Roboty montazowe

Wszystkie urzadzenia montowaé¢ wg wytycznych producenta po uprzednim zapoznaniu si¢ z
odpowiedniag dokumentacjg techniczno — ruchowa. Wszelkie wytyczne projektu nalezy
sprawdzi¢ i skorygowac¢ na placu budowy. Cato$¢ prac w fazie wykonawstwa wykona¢ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami i normami PN, BN, PBUE. Po wykonaniu okablowania dokona¢
pomiaréw rezystancji zyl oraz izolacji. Wszelkie odstgpstwa od dokumentacji wykonawczej
wymagajg pisemnej zgody projektanta.

4.8. Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konserwacyjnych

Po wykonaniu instalacji nalezy sporzadzi¢ po 3 komplety instrukcji eksploatacyjnych i
konserwacyjnych (wersja papierowa + wersja elektroniczna). Do dokumentacji powykonawczej
dotaczy¢ instrukcje DTR zainstalowanych urzadzen oraz karte gwarancyjng i Ksiazke
Eksploatacji systemow sygnalizacyjnych

4.9. Obowiazki Wykonawcy.

o Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie
rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, probki
materialow, prototypy wyrobow zaréwno ujetych jak i nie ujetych dokumentacjg projektowa
wraz z wymaganymi $wiadectwami, dopuszczeniami, atestami itp. przed wykonaniem badz
zamoOwieniem elementdw indywidualnych Wykonawca musi sprawdzi¢ ich wymiary na
budowie. Wykonawca ma prawo proponowaé zastosowanie innych niz specyfikowane w
projekcie materiatow i technologii, pod warunkiem, ze beda one réwnorzedne pod wzgledem
jakosci, parametrow technicznych i kolorystyki. Wszystkie ewentualne odstgpstwa od
dokumentacji i specyfikacji muszg zosta¢ uzgodnione przez Gt. Projektanta.

o Wykonawca ma obowigzek wykona¢ roboty i uruchomi¢ urzadzenia, oraz usung¢ wszelkie
usterki i defekty z nalezyta starannoscig i pilno$cia, zgodnie z postanowieniami umowy.
Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ wszelkie materiaty, urzadzenia, sprzet oraz zatrudnié
kierownictwo i site robocza niezbedne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia
usterek w takim zakresie, w jakim jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane
Z umowy.

o Wykonawca bierze pelna odpowiedzialno§¢ za odpowiednie wykonanie, stabilno$¢ i
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i technologie uzyte przy
budowie.
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e Wykonawca ma obowiazek zorganizowa¢ we wlasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa
robot i robotnikdéw, a nastepnie zapewni¢ im warunki pracy, wynagrodzenie,
zakwaterowanie, wyzywienie i dowoz.

e Wykonawca winien wykonywa¢ wszelkie czynnos$ci niezbedne dla realizacji robdt w taki
sposob, aby w granicach wynikajacych z konieczno$ci wypetnienia zobowigzan umownych nie
zakldca¢ bardziej niz to jest konieczne porzadku publicznego, dostepu, uzytkowania lub
zajmowania drog, chodnikéw i placéw publicznych i prywatnych na terenach nalezacych
zarbwno do Zamawiajgcego jak i do osob trzecich. Wykonawca winien zabezpieczy¢
Zamawiajacego przed wszelkimi roszczeniami, postgpowaniami, odszkodowaniami i
kosztami, jakie mogg by¢ nastepstwem nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.

o Wykonawca winien zastosowa¢ wszelkie racjonalne $rodki w celu zabezpieczenia drog
dojazdowych do Placu Budowy od uszkodzenia przez ruch zwigzany z dziatalnoscia
Wykonawcy i Podwykonawcow, dobierajgc trasy i uzywajac pojazdoéw tak, aby szczegdlny
ruch zwigzany z transportem materiatdw, urzadzen i sprz¢tu Wykonawcy na Plac Budowy
ograniczy¢ do minimum, oraz aby nie spowodowaé uszkodzenia tych drég. Wykonawca
winien zabezpieczy¢ i powetowa¢ Zamawiajagcemu wszelkie roszczenia, jakie moga byc
skierowane w zwigzku z tym bezposrednio przeciw Zamawiajacemu, oraz podjaé¢ negocjacje i
zaplaci¢ roszczenia, jakie wynikng na skutek zaistniatych szkod.

¢ \Wykonawca jest gospodarzem na placu budowy i jako gospodarz odpowiada za przekazany
teren robot do czasu komisyjnego odbioru i przekazania terenu do uzytkowania.
Odpowiedzialnos¢ powyzsza dotyczy w szczegodlnosci obowigzkow wynikajacych z
przepisow BHP, przeciwpozarowych i porzadkowych

e Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne i prawidlowe wytyczenie robot w nawigzaniu do
podanych w projekcie punktow, linii i poziomoéw odniesienia. Za btgdy w pozycji, poziomie
i wymiarach lub wzajemnej Korelacji elementow pelng odpowiedzialnos¢ ponosi
Wykonawca i zobowigzany jest usunaé je na wlasny koszt bez wezwania.

e Wykonawca winien ubezpieczy¢ roboty, materiaty i urzadzenia przeznaczone do wbudowania,
ryzyko pokrycia kosztow dodatkowych zwigzanych z wymiana lub naprawa, sprzet i inne
przedmioty Wykonawcy sprowadzone na Teren Robot. Wszelkie kwoty nie pokryte
ubezpieczeniem 1lub nieodzyskane od instytucji ubezpieczeniowych winny obcigzaé
Wykonawceg.

e Wykonawca jest zobowigzany sporzadzi¢ przed rozpoczeciem budowy plan bezpieczefistwa i
ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike obiektu i warunki prowadzenia rob6t budowlanych.

e Wykonawca jest zobowigzany do wspotpracy i koordynacji robot z innymi wykonawcami
wylonionymi w odrgbnych postepowaniach przetargowych obejmujacych pozostale roboty
budowlane, az do calkowitego ukonczenia obiektu, umozliwiajgcego jego przekazanie do
uzytkowania. Wspolpraca miedzy wykonawcami polega¢ bedzie na wzajemnym
udostepnianiu frontu robdt pod dalsze prace budowlane, wraz ze skoordynowaniem terminu
ich wykonania, wynikajacym z ogdlnego harmonogramu robot akceptowanego przez
Inwestora. Wykonawca opracuje i przedstawi Inwestorowi projekt organizacji robot i
harmonogram rzeczowy rob6t do akceptacji (szczegdétowe warunki podaje SIWZ).

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy prowadzenie dokumentacji budowy i przygotowanie oraz
przekazanie dokumentacji powykonawczej w jednym egzemplarzu Zamawiajgcemu.
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5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie to nastgpuje poprzez pordéwnanie cech materialdw z wymaganiami dokumentacji
wykonawczej, ST oraz odpowiednich norm materialowych zawartych w przedmiarze robot.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywaé Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen pomiarowych,
pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

5.1. Ogolne zasady kontroli jakeS$ci robot

Wszystkie prace powinny by¢é wykonywane przez pracownikéw posiadajacych odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia, (wyksztatcenie w Kierunku elektrycznym, uprawnienia E do 1 kV
+ ewentualnie inne branzowe uprawnienia wymagane w poszczegolnych robotach wchodzacych w
zakres opracowania).

Kazdy material przed wbudowaniem nalezy sprawdzi¢ czy ma aktualny okres waznosci, czy
nie jest uszkodzony i czy jest wolny od wad oraz czy jest odpowiednio oznakowany .

Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy:

e dokona¢ ogledzin instalacji w celu potwierdzenia speinienia wymagan prawidlowosci
doboru, zainstalowania oraz braku widocznych uszkodzen wplywajacych na pogorszenie
dziatania pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji linii i petli dozorowych, sygnatowych i
sterowniczych,

e dokona¢ sprawdzenia wykonania poprawnosci potaczen, dokona¢ sprawdzenia
umocowania urzadzen i kabli,

e dokona¢ sprawdzenia wiasciwego oznakowania kabli, linii dozorowych oraz sterowniczych

e dokona¢ sprawdzenia wtasciwej numeracji adresow urzadzen adresowalnych,

e wykona¢ proby funkcjonalne zainstalowanych systeméw

5.2. Testy, badania, pomiary

Po zakonczeniu prac montazowych i po spelieniu wszystkich wymaganych warunkéw
Wykonawca uruchamia instalacj¢ oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe.
Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami polskimi obowigzujagcymi w tym zakresie.
Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy wykona¢ nastepujace pomiary:

e Pomiar rezystancji odcinkow przewodow linii sygnatowych i zasilajacych,

e Pomiary przerw i zwar¢ miedzy zytami,

e Skuteczno$ci ochrony przed porazeniem,

Po uruchomieniu systemu nalezy przeprowadzi¢ nastepujace testy:
e Detektory dymu — 100% czujek dymu zainicjowa¢ dziatanie — raport w postaci wydrukow
z drukarki systemowej lub wydruku rejestru zdarzen przekazac Inspektorowi
e Reczne ostrzegacze pozarowe — 100% przyciskow zainicjowaé dziatanie — raport w postaci
wydrukow z drukarki systemowej lub wydruku rejestru zdarzen przekaza¢ Inwestorowi,
e Sygnalizatory akustyczno-optyczne — proby funkcjonalne 100% sygnalizatoréw uruchomié
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e Wydruki z przeprowadzonych testow nalezy przekaza¢ Zamawiajacemu jako dokumenty
odbiorowe.

OBMIAR ROBOT

Ilodci robot podane w przedmiarach robdt zostaly wyliczone na podstawie Projektu
Wykonawczego 1 uzgodnionego zakresu robot do wykonania, w ramach niniejszego
postgpowania przetargowego.

Kosztorys ofertowy jest dokumentem okreslajacym cene kosztorysowa za przedmiot
zamowienia.

Rozliczenia rob6t nastgpowaé winny w rozbiciu na wykonane i odebrane elementy robét,
zgodnie z umow3.

Podstawa do sporzadzenia kosztorysu ofertowego jest przedmiar robot w ukladzie
kosztorysowym, opracowany w oparciu o katalogi naktadow rzeczowych.

Ogolne zasady obmiaru robdt okreslajg zatozenia ogdlne i szczegdlowe do katalogdw,
oraz jednostki obmiarowe podane w poszczegélnych tablicach. Dla robot nie okreslonych
w katalogach zasady obmiaru i okres$lania naktadow rzeczowych winny wynika¢ z analizy
indywidualnej.

ODBIOR ROBOT

Przejgcia Robot nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.
Przyjecie Robot moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
préb i pomiardéw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja wykonawcza, a takze
obowigzujacymi normami oraz przepisami.

Do odbioru koncowego
Wykonawca powinien przedtozy¢ :
e aktualng dokumentacje powykonawcza
protokoty prob montazowych
protokoty pomiaréw elektrycznych
o$wiadczenie wykonawcy 0 zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji
instrukcje eksploatacji, jesli umowa przewidywata ich dostarczenie
karty katalogowe i wymagane prawem swiadectwa i certyfikaty

Podczas odbioru robdt wykonawca sprawdzi dziatanie systemu SSP poprzez komisyjne:
e zadymienie 10szt losowo wybranych czujek
wyzwolenie alarmu poprzez wcisnigcie wszystkich przyciskow ROP
sprawdzenie wysterowania sygnalizatorow
sprawdzenie wysterowania nadajnika do PSP
sprawdzenie poprawnosci dziatania centrali podczas zaniku zasilania podstawowego
sprawdzenie opisow 10 szt losowo wybranych czujek z dokumentacja techniczna.

Wykonawca w imieniu Inwestora zglosi pisemnie proby odbiorcze w komendzie Strazy
Pozarnej, w ktorej bedzie zainstalowany odbiornik systemu UTA.
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Dokumentacja.
Przewiduje si¢ przekazanie nastgpujacych protokotéw i dokumentoéw (w dwoch egzemplarzach) :
¢ Dokumentacje powykonawcza
e Deklaracje zgodnosci, certyfikaty na wbudowane materiaty (zawierajace nastepujacy opis
- za zgodno$¢ z oryginatem, wbudowano w budynku obstugi ruchu turystycznego przy
ul. Miarki 8 w Zabrzu; Sztolnia Krolowa Luiza - Port zgodnie z umowa nr......, pieczatka
firmowa z podpisem osoby reprezentujacej firm¢ zgodnie z umowa na placu budowy),
e Protokoty pomiarow ze sprawdzenia skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej
Protokoty pomiaréw ze sprawdzenia rezystancji izolacji utozonych kabli i przewodow
e Protokot sprawdzenia 100% zamontowanych urzadzen wykonawczych systemu SSP
Spis wszystkich przekazywanych dokumentéow, dokumenty powinny by¢é ponumerowane
zgodnie z numeracjg porzadkowa zastosowang w spisie, spigte w dwoch jednobrzmigcych
skoroszytach; dokumenty dotyczace budowy, kserowane, winny posiada¢ oryginalne podpisy za
zgodnos¢.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
o charakterystyke obiektu
opis funkcjonalny systemu
opis techniczny sytemu
rozmieszczenie urzadzen
przebieg tras kablowych
specyfikacj¢ zastosowanych urzadzen
wykaz urzadzen i materiatow
wskazowki dla administratora i konserwatora
swiadectwa kwalifikacyjne dla zastosowanych urzgdzen
instrukcj¢ obstugi dla administratora systemu

Protokot szkolenia

Powinien zawiera¢ wyszczegélnione z nazwiska i pelnionej funkcji osoby, ktore zostaly
przeszkolone wraz z ich podpisami potwierdzajacymi odbycie szkolenia. W protokole nalezy
wskaza¢ osobe pelniaca funkcje administratora systemu.

Protokot odbioru

Powinien zawiera¢ potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisane przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajgcego oraz Wykonawcy, a takze wyszczeg6lnienie dostarczonej
dokumentacji.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady podstawy ptatnosci
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie protokotu odbioru technicznego wszystkich elementow
robot.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1

9.2.

9.3.

9.4.

9.5.

9.6.

9.7.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét montazowych tom 1 , Budownictwo

ogolne”, Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z 1988r.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy podczas wykonywania robot Budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkéw

technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie. Dziat v

,»Wyposazenie techniczne budynkow”.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych Tom V

»Instalacje elektryczne” Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z

1988r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Polityki spotecznej z dnia 21 grudnia 2005 r. w

sprawie zasadniczych wymagan dla Urzadzen -cisnieniowych i zespoldw Urzadzen

ci$nieniowych wdrazajace postanowienia dyrektywy 97/23/EWG

Normy:

9.7.1. PN-EN 15004-5— Gazowe systemy gasnicze — Wtasciwosci fizyczne i projektowanie

9.7.2. PN-EN-08350-14:202 Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie,
odbidr, eksploatacja i konserwacja instalacji

9.7.3. PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe.

9.7.4. PN-IEC 60364-2 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

9.7.5. PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe. Definicje

9.7.6. PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogolnych
charakterystyk.

9.7.7. PN-IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa.

9.7.8. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

9.7.9. PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.

9.7.10. PN-IEC 60364-4-44 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami przepigé.

9.7.11. PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia

9.7.12. PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlgczanie izolacyjne i laczenie.

9.7.13. PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

9.7.14. PN-IEC 60364-4-48 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa.

9.7.15. PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego.

9.7.16. PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

9.7.17. PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowania.

9.7.18. PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego.

9.7.19. PN-93/E-08390 Systemy alarmowe.
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10. POSTANOWIENIA KONCOWE.
10.1. Wymagania ogélne dotyczace uprawnionych instalatoréw

Projektowane systemy alarmowe a w szczego6lnosci system elektrycznej instalacji i urzadzen
automatycznej sygnalizacji alarmu pozaru SSP, muszg by¢ wykonane zgodnie z projektem
technicznym budowlano - wykonawczym oraz specyfikacja techniczng i materialowa. Firma -
uprawniony instalator musi posiada¢ wazne odpowiednie uprawnienia budowlane oraz
specjalistyczne w tej branzy. Ponadto upowazniony instalator (konserwator) musi wykazac sig
odpowiednim doswiadczeniem 1 potencjatem technicznym w zakresie wykorzystywanych
systemow.

10.2. Szczegolowe wymagania instalacyjne.

Szczegotowe wymagania instalacyjne zgodnie z przepisami, normami, zaleceniami, wytycznymi
ustala producent. Specyfikacja tych wymagan umieszczona jest w projekcie oraz w ST.
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