Nazwa zamdwienia:
Nazwy i kody CPV:

Adres obiektu budowlanego:

Nazwa i adres zamawiajgcego:

Data opracowania przedmiaru robét:
Nazwa obiektu lub robot:

Nazwa jednostki opracowujgcej:

Data opracowania:

2014-02-03

Przedmiar robét

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastrukturg techniczng przy ul. 3 Maja 91 w Zabrzu
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych
45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

45316210-0 Instalowanie urzadzen kontroli ruchu drogowego

Zabrze, dz. nr 1896/71, 1892/71, 1407/71, 908/71, 1576/71, 1575/71

MUZEUM GORNICTWA WEGLOWEGO W ZABRZU; ul. Jodtowa 59; 41-800 ZABRZE
2014-02-03

Elektryczne

Biuro Architektoniczne ARCH-Anioly s.c. Justyna Nowak, Agnieszka Jarzynska

ul. Tarnogérska 12/18

44-100 Gliwice
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Spis dziatlow przedmiaru roboét

Nr

Nazwa dziatu robot

Kody CPV: 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
Kanalizacja kablowa energetyczna - ST.SE.01.02.00

Kody CPV: 45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych
Kanalizacja kablowa stabopradowa - ST.SE.02.02.00

Kody CPV: 45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych
Przebudowa kanalizacji kablowej ORANGE - ST.SE.02.01.00

Kody CPV: 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
Przebudowa kabli energetycznych wtasnosé TAURON - ST.SE.01.01.00

Kody CPV: 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
Przebudowa kabli energetycznych wtasnosé GUIDO - ST.SE.01.03.00

Kody CPV: 45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych
Przebudowa kabli staboprgdowych wiasnosé¢ GUIDO - ST.SE.02.03.00

Kody CPV: 45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych
Przebudowa kabli staboprgdowych wiasnos¢ ORANGE - ST.SE.02.01.00

Kody CPV: 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
Urzadzenia zewnetrzne - ST.SE.01.05.00

Kody CPV: 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

Oswietlenie terenu -

ST.SE.01.04.00

10

Kody CPV: 45316210-0 Instalowanie urzadzen kontroli ruchu drogowego
System parkingowy oraz blokady miejsc postojowych - ST.SE.01.05.00

11

Kody CPV: 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych
Prace towarzyszace - ST.SE.01.06.00

Przedmiar roboét

Nr

Kod pozycji

Opis roboét, wyliczenie ilosci robot Jm llosé Mno

Krot

Kosztorys

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastruktura techniczna przy ul. 3 Maja 91
w Zabrzu

Element

Kanalizacja kablowa energetyczna - ST.SE.01.02.00

KNNR 1/111/1

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym

Wyliczenie ilosci robét:

[(380.000+420.000)/1000 0,800000

RAZEM: 0,800000 km 0,800

1.2

KNR 201/217/2

Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi na odkfad, koparka 0,15°'m3, grunt
kategorii lll-poza obszarem robét drogowyc

Wyliczenie ilosci robot:

kanalizacja

‘ 185%0,30%1,20%0,7 46,620000

RAZEM: 46,620000|m3 46,620

1.3

KNR 201/310/2

Wykopy ciggte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5°'m ze ztozeniem urobku na odktad,
wykopy o gtebokosci do 1.5'm, kategoria gruntu lll-poza obszarem robét drogowych

Wyliczenie ilosci robét:

kanalizacja

‘ 185"0,30*1,20*0,3 19,980000

RAZEM: 19,980000|m3 19,980

1.4

KNR 201/217/2

Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi na odkfad, koparka 0,15°'m3, grunt
kategorii Il

Wyliczenie ilosci robot:

kanalizacja

(380.000+420.000-185)*0,30*0,25*0,7 32,287500

studnie

8.000*1,50*1,00%0,80*0,7 6,720000

RAZEM: 39,007500|m3 39,008

1.5

KNR 201/310/2

Wykopy ciagte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5°'m ze ztozeniem urobku na odktad,
wykopy o gtebokosci do 1.5'm, kategoria gruntu Ill

Wyliczenie ilosci robot:

kanalizacja

(380.000+420.000-185)*0,30*0,25*0,3 13,837500

studnie

8.000*1,50*1,00%0,80*0,3 2,880000

RAZEM: 16,717500|m3 16,718

1.6

KNR 201/212/7
(2)

Roboty ziemne koparkami podsiebiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi do
1°km, w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach, koparka 0,60°'m3, grunt kategorii I-1ll, spycharka
55'kW, samochod 5-10°t

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastrukturg
techniczng przy ul. 3 Maja 91 w Zabrzu
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Nr Kod pozyciji Opis roboét, wyliczenie ilosci robot Jm llos¢ Mno
Z.
Krot
Wyliczenie ilosci robot:
\39.008+16.718+46.620+19.980 122,326000
RAZEM: 122,326000/m3 122,326
1.7 KNR 201/214/4 |Naktady uzupetniajgce do tablic 0201-0213 za kazde dalsze rozpoczete 0,5'km odlegtosci transportu,
(2) ponad 1'km samochodami samowytadowczymi, po drogach utwardzonych, grunt kategorii llI-1V,
samochdd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robot:
\39.008+16.718+46.620+19.980 122,326000
RAZEM: 122,326000/m3 122,326 8
1.8 KNNR 4/1411/3 |Podtoza pod kanaty i obiekty z materiatow sypkich, grubo$¢ 20°cm
Wyliczenie ilosci robot:
\(380.000+420.000)*0,30*0,10 24,000000
RAZEM: 24,000000|m3 24,000
1.9 KNR 501/401/2 |Zabudowa studni kablowych SKR-2, grunt kategorii lll wraz z zabezpieczeniem i ktddkami
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
'8 8,000000
RAZEM: 8,000000 szt 8,000
1.10 |KNR510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi"110'mm ze ztgczka i pilotem
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1380 380,000000
RAZEM: 380,000000|m 380,000
1.11 |KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi’110°’mm gruboscienna ze ztgczka i pilotem
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1420 420,000000
RAZEM: 420,000000{m 420,000
1.12 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasma z tworzywa sztucznego (niebieska)
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1400 400,000000
RAZEM: 400,000000{m 400
1.13 |KNNR 4/1411/4 |Obsypka piaskowa
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
139.008+16.718-24.000 31,726000
RAZEM: 31,726000|m3 31,726
2 Element Kanalizacja kablowa stabopradowa - ST.SE.02.02.00
21 KNNR 1/111/1  |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym
Wyliczenie ilosci robét:
\(440.000+300.000)/1000 0,740000
RAZEM: 0,740000 |km 0,740
22 KNR 201/217/2 |Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi na odkfad, koparka 0,15’ m3, grunt
kategorii Ill-poza obszarem rob6t drogowych-poza obszarem robét drogowych
Wyliczenie ilosci robot:
kanalizacja \ (127)*0,30%1,20*0,7 32,004000
RAZEM: 32,004000|m3 32,004
2.3 KNR 201/310/2 |Wykopy ciagte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5'm ze zlozeniem urobku na odktad,
wykopy o gtebokosci do 1.5'm, kategoria gruntu Ill-poza obszarem robé6t drogowych
Wyliczenie ilosci robét:
kanalizacja \(127)*0,30*1,20*0,3 13,716000
RAZEM: 13,716000|m3 13,716
24 KNR 201/217/2 |Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi na odkfad, koparka 0,15’ m3, grunt
kategorii Ill
Wyliczenie ilosci robot:
kanalizacja (440.000+300.000-127)*0,30*0,25*0,7 32,182500
studnie (3.000+5.000)*1,50*1,00%0,80%0,7 6,720000
RAZEM: 38,902500|m3 38,903
25 KNR 201/310/2 |Wykopy ciaggte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5'm ze ztozeniem urobku na odkiad,
wykopy o gtebokosci do 1.5'm, kategoria gruntu |1l
Wyliczenie ilosci robot:
kanalizacja (440.000+300.000-127)*0,30*0,25*0,3 13,792500
studnie (3.000+5.000)*1,50*1,00%0,80%0,3 2,880000
RAZEM: 16,672500|m3 16,673

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastrukturg
techniczng przy ul. 3 Maja 91 w Zabrzu
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Nr Kod pozyciji Opis roboét, wyliczenie ilosci robot Jm llos¢ Mno
Z.
Krot
2.6 KNR 201/212/7 |Roboty ziemne koparkami podsigbiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi do
(2) 1°km, w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach, koparka 0,60°'m3, grunt kategorii I-1ll, spycharka
55'kW, samochéd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robét:
\38.903+16.673+32.004+13.716 101,296000
RAZEM: 101,296000/m3 101,296
27 KNR 201/214/4 |Naktady uzupetniajgce do tablic 0201-0213 za kazde dalsze rozpoczete 0,5'km odlegtosci transportu,
(2) ponad 1'’km samochodami samowytadowczymi, po drogach utwardzonych, grunt kategorii lll-1V,
samochdd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robét:
\38.903+16.673+32.004+13.716 101,296000
RAZEM: 101,296000/m3 101,296 8
2.8 KNNR 4/1411/3 \Pod’foza pod kanaty i obiekty z materiatéw sypkich, grubo$¢ 20°'cm
Wyliczenie ilosci robét:
\(440.000+300.000)*0,30*0,10 22,200000
RAZEM: 22,200000|m3 22,200
29 KNR 501/401/2 |Zabudowa studni kablowych SKR-1, grunt kategorii Il
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 szt 3,000
2.10 |KNR 501/401/2 |Zabudowa studni kablowych SKR-2, grunt kategorii lll wraz z zabezpieczeniem i ktddkami
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
5 5,000000
RAZEM: 5,000000 szt 5,000
211 |KNR510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi"110'mm ze zigczka i pilotem
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
440 440,000000
RAZEM: 440,000000|m 440,000
2.12 |KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi'110°’mm gruboscienna ze ztgczka i pilotem
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1300 300,000000
RAZEM: 300,000000|m 300,000
2.13 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasmg z tworzywa sztucznego (pomaranczowa)
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1350 350,000000
RAZEM: 350,000000|m 350,000
2.14 |KNNR 4/1411/4 |Obsypka piaskowa
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
\38.903+16.673—22.200 33,376000
RAZEM: 33,376000|m3 33,376
3 Element Przebudowa kanalizacji kablowej ORANGE - ST.SE.02.01.00
3.1 KNNR 1/111/1  |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym
Wyliczenie ilosci robét:
\(21 .000)/1000 0,021000
RAZEM: 0,021000 | km 0,021
3.2 KNR 201/217/4 |Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi na odkfad, koparka 0,25'm3, grunt
kategorii Ill
Wyliczenie ilosci robot:
kanalizacja (21.000)*0,30*0,25*0,7 1,102500
studnie (1.000+1.000)*1,50*1,00%0,80%0,7 1,680000
RAZEM: 2,782500|m3 2,783
3.3 KNR 201/310/2 |Wykopy ciaggte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5'm ze ztozeniem urobku na odkiad,
wykopy o gtebokosci do 1.5'm, kategoria gruntu Ill
Wyliczenie ilosci robot:
kanalizacja (21.000)*0,30*0,25*0,3 0,472500
studnie (1.000+1.000)*1,50*1,00%0,80%0,3 0,720000
RAZEM: 1,192500|m3 1,193
3.4 KNR 201/212/7 |Roboty ziemne koparkami podsigbiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi do
(2) 1°km, w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach, koparka 0,60°'m3, grunt kategorii I-1ll, spycharka
55'kW, samochdéd 5-10°t

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastrukturg
techniczng przy ul. 3 Maja 91 w Zabrzu
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Nr Kod pozyciji Opis roboét, wyliczenie ilosci robot Jm llos¢ Mno
Z.
Krot
Wyliczenie ilosci robot:
\2.783+1 193 3,976000
RAZEM: 3,976000|m3 3,976
3.5 KNR 201/214/4 |Naktady uzupetniajgce do tablic 0201-0213 za kazde dalsze rozpoczete 0,5'km odlegtosci transportu,
(2) ponad 1'km samochodami samowytadowczymi, po drogach utwardzonych, grunt kategorii llI-1V,
samochdd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robot:
\2.783+1 193 3,976000
RAZEM: 3,976000|m3 3,976 8
3.6 KNNR 4/1411/3 |Podtoza pod kanaty i obiekty z materiatow sypkich, grubo$¢ 20°cm
Wyliczenie ilosci robot:
\(21 .000)*0,30*0,10 0,630000
RAZEM: 0,630000|m3 0,630
3.7 KNR 501/401/2 |Zabudowa studni kablowych SKR-1, grunt kategorii lll
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1,000
3.8 KNR 501/401/2 |Zabudowa studni kablowych SKR-2, grunt kategorii lll wraz z zabezpieczeniem typu PIOCH i kiédkami
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000|szt 1,000
3.9 KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi'110'mm grubos$cienna wraz ze ztgczka
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
121 21,000000
RAZEM: 21,000000|m 21,000
3.10 |KNR510/303/3 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi*120'mm gruboscienna wraz ze ztaczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1120 120,000000
RAZEM: 120,000000/m 120,000
3.11  |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasma z tworzywa sztucznego (pomaranczowa)
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1140 140,000000
RAZEM: 140,000000{m 140,000
3.12 |KNNR 4/1411/4 |Obsypka piaskowa
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
\2.783-0.630 2,153000
RAZEM: 2,153000|m3 2,153
4 Element Przebudowa kabli energetycznych wtasnos¢ TAURON - ST.SE.01.01.00
4.1 KNR 510/113/3 |Uktadanie kabli jednozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, kabel XUHAKXS
1x240mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
3*132 396,000000
RAZEM: 396,000000|m 396,000
4.2 KNR 510/114/4 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YAKY 0,6/1kV
4x240°'mm2 SM
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
190 90,000000
RAZEM: 90,000000|m 90,000
43 KNR 510/413/6 |Montaz muf typ JHP-20-CX 120-240 lub réwnowazny
R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 6
4.4 KNR 510/409/8 |Montaz muf typ ZRMZ-240/JLP-CX4 240 (KA, D)
R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 2
4.5 KNR 510/303/3 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi*160mm czerwona ze ztgczkag
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
25 25,000000
RAZEM: 25,000000|m 25,000

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastrukturg
techniczng przy ul. 3 Maja 91 w Zabrzu
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Nr Kod pozyciji Opis roboét, wyliczenie ilosci robot Jm llos¢ Mno
Z.
Krot
4.6 KNR 510/303/3 |Ukfadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi*160°’mm gruboscienna, czerwona ze ztgczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
40 40,000000
RAZEM: 40,000000|m 40,000
4.7 KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi*110"'mm niebieska ze ztgczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
10 10,000000
RAZEM: 10,000000|m 10,000
4.8 KNR 510/303/2 |Ukfadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi*110'mm gruboscienna niebieska ze ztgczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
7 7,000000
RAZEM: 7,000000|m 7,000
4.9 KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi’110'mm dzielona, niebieska ze ztgczka
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
50 50,000000
RAZEM: 50,000000|m 50,000
410 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasma z tworzywa sztucznego
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
\ 132+90 222,000000
RAZEM: 222,000000|m 222,000
5 Element Przebudowa kabli energetycznych wtasnosé GUIDO - ST.SE.01.03.00
5.1 KNR 510/114/4 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKXS-0,6/1kV
4x150mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
251 251,000000
RAZEM: 251,000000{m 251,000
5.2 KNR 510/409/8 |Montaz muf typ JLP-CX/CX-4/ 150/120 (K/K, Z)
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1
5.3 Kalkulacja Montaz rury ostonowejtyp AROT SRS 75mm lub réwnowazny na stupie
wiasna m 4
6 Element Przebudowa kabli stabopradowych wtasnos¢ GUIDO - ST.SE.02.03.00
6.1 KNR 501/602/7 |Wcigganie kabla w powtoce termoplastycznej do kanalizacji kablowej, reczne, otwdr wolny, kabel
YTKGXFoyn 16x2x0,8
Wyliczenie ilosci robot:
1420 420,000000
RAZEM: 420,000000|m 420,000
6.2 KNR 510/405/6 |Montaz mufy zelowej GVAM
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 2
6.3 KNR 510/303/1 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi'50'mm ze zigczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
4 4,000000
RAZEM: 4,000000{m 4,000
6.4 KNR 501/818/2 |Rozszycie kabli zakonczeniowych na ochronnikach krosowych, fgczéwkach i gniezdnikach na
przetacznicy, kabel o liczbie par'20
Wyliczenie ilosci robot:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
7 Element Przebudowa kabli stabopradowych wiasnos¢ ORANGE - ST.SE.02.01.00
71 KNR 501/602/8 |Wcigganie kabla w powtoce termoplastycznej do kanalizacji kablowej, reczne, otwér wolny, kabel
XzTKMXpw 35x4x0,5
Wyliczenie ilosci robét:
30 30,000000
RAZEM: 30,000000|m 30,000
7.2 KNR 501/602/7 |Wcigganie kabla w powtoce termoplastycznej do kanalizacji kablowej, reczne, otwdr wolny, kabel
XzTKMXpw 25x4x0,5
Wyliczenie ilosci robot:

Budowa parkingu wraz z niezbedng infrastrukturg
techniczng przy ul. 3 Maja 91 w Zabrzu
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Nr Kod pozyciji Opis roboét, wyliczenie ilosci robot Jm llos¢ Mno
Z.
Krot
[140 140,000000
RAZEM: 140,000000{m 140,000
7.3 KNR 501/602/7 |Wcigganie kabla w powtoce termoplastycznej do kanalizacji kablowej, reczne, otwdr wolny, kabel
XzTKMXpw 5x4x0,5
Wyliczenie ilosci robot:
140 140,000000
RAZEM: 140,000000/m 140,000
7.4 KNR 501/602/7 |Wciagganie kabla w powtoce termoplastycznej do kanalizacji kablowej, reczne, otwér wolny, kabel
XzZTKMXpw 7x2x0,5
Wyliczenie ilosci robét:
1140 140,000000
RAZEM: 140,000000{m 140,000
7.5 KNR 501/802/7 |Zigcze rozgatezne - rozszycie kabla 35 par na 25par/5par
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000|szt 1
7.6 KNR 510/405/6 |ztgcze rownolegte na 25 par
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1
7.7 KNR 510/405/2 |zigcze réwnolegte na 5 par
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000|szt 3
7.8 KNR 510/405/3 |zlgcze rownolegte na 7 par
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2
8 Element Urzadzenia zewnetrzne - ST.SE.01.05.00
8.1 Kalkulacja Dostawa, montaz i podtaczenie szafy kablowej wyposazong zgodnie ze schematem - szafa SZ1
wiasna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1,000
8.2 Kalkulacja Dostawa, montaz i podtgczenie szafy kablowej wyposazong zgodnie ze schematem - szafa SZ2
wilasna
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |kpl 1,000
8.3 Kalkulacja Rozbudowa istniejgcej szafy kablowej zgodnie ze schematem
wiasna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |kpl 1,000
8.4 KNR 502/1305/5 |Montaz uziomoéw szpilkowych, grunt kategorii lll, uziemienie do 3'm
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
8.5 KNR 510/114/4 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKXSzo
5x6mm?2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
75 75,000000
RAZEM: 75,000000|m 75,000
8.6 KNR 510/114/4 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKXSzo
5x16mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1100 100,000000
RAZEM: 100,000000{m 100,000
9 Element |O$wietlenie terenu - ST.SE.01.04.00
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9.1 KNR 510/709/1 |Mechaniczne stawianie stupéw oswietleniowych, do 300°kg, w gruncie kategorii I-11l
(1) R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
6 6,000000
RAZEM: 6,000000 szt 6,000
9.2 KNRW Montaz skrzynek oraz tabliczek bezpiecznikowych lub zaciskowych, montaz tabliczki kablowej
510/1001/3
Wyliczenie ilosci robét:
6 6,000000
RAZEM: 6,000000 szt 6,000
9.3 KNR 510/1002/2 |Montaz wysiegnikéw rurowych, na stupie, wysiegnik na 2 oprawy
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
4 4,000000
RAZEM: 4,000000|szt 4,000
9.4 KNR 510/1002/1 |Montaz wysiegnikéw rurowych, na stupie, wysiegnik na 1 oprawe
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
9.5 KNR 502/1305/5 |Montaz uzioméw szpilkowych, grunt kategorii lll, uziemienie do 3'm
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
9.6 Kalkulacja Dostawa i montaz turbiny wiatrowej o mocy nominalnej 600W (przy 9m/s) i maksymalnej 900W (przy
wiasna 12m/s), wraz z wysiegnikiem
Wyliczenie ilosci robét:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 kpl 3,000
9.7 Kalkulacja Dostawa i montaz turbiny wiatrowej o mocy nominalnej 600W (przy 9m/s) i maksymalnej 900W (przy
wiasna 12m/s), wraz z wysiegnikiem
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 kpl 3,000
9.8 Kalkulacja Dostawa i montaz kompletnej rozdzielni elektrycznej wyposazonej w bank akumulatoréw (2x120Ah),
wilasna sterownik hybrydowy, modut zarzgdzania moca, sterownik czasowy z czujnikiem zmierzchowym
Wyliczenie ilosci robét:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 kpl 3,000
9.9 Kalkulacja Dostawa i montaz czujnikdw ruchu
wiasna
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 kpl 3,000
9.10 |KNR 510/1004/1 |Wcigganie przewodow, z udziatem podnosnika samochodowego w stupy latarn lub rury ostonowe
Kabel YKY 0,6/1kV 3x1,5'mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
6*8 48,000000
RAZEM: 48,000000|m 48,000
9.11 |KNR 510/1005/6 |Montaz na wysiegniku opraw do lamp, na zamontowanym wysiegniku, oprawa zewnetrzna uliczna
analogia LED 60W
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
10 10,000000
RAZEM: 10,000000|szt 10,000
9.12 |KNR 201/217/2 |Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi na odktad, koparka 0,15'm3, grunt
kategorii Il
Wyliczenie ilosci robét:
190*0,3*0,4*0,7 7,560000
RAZEM: 7,560000|m3 7,560
9.13 |KNR 201/310/2 |Wykopy ciagte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5°'m ze ztozeniem urobku na odktad,
wykopy o gtebokosci do 1.5'm, kategoria gruntu Ill
Wyliczenie ilosci robot:
\90*0,3*0,4*0,3 3,240000
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RAZEM:] 3,240000|m3 3,240
9.14 |KNR 201/212/7 |Roboty ziemne koparkami podsiebiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi do
(2) 1'km, w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach, koparka 0,60°'m3, grunt kategorii I-Ill, spycharka
55'kW, samochdd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robot:
\7.560+3.240 10,800000
RAZEM: 10,800000|m3 10,800
9.15 |KNR 201/214/4 |Naktady uzupetniajgce do tablic 0201-0213 za kazde dalsze rozpoczete 0,5'km odlegtosci transportu,
(2) ponad 1'km samochodami samowytadowczymi, po drogach utwardzonych, grunt kategorii llI-1V,
samochdd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robot:
\7.560+3.240 10,800000
RAZEM: 10,800000|m3 10,800 8
9.16 |KNNR 4/1411/3 |Podtoza pod kanaty i obiekty z materiatow sypkich
Wyliczenie ilosci robot:
90*0,3*0,1 2,700000
RAZEM: 2,700000|m3 2,700
9.17 |KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi*110°'mm, gruboscienna (niebieska) wraz ze
ztaczk
Ra= 0,355 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
35 35,000000
RAZEM: 35,000000|m 35,000
9.18 |KNNR 4/1411/4 |Obsypka piaskowa
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
110.800-2.700 8,100000
RAZEM: 8,100000|m3 8,100
9.19 |KNR510/114/1 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknigtych, Kabel YKXSZ0-0,6/1kV
5x10mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1160 160,000000
RAZEM: 160,000000|m 160,000
9.20 |KNR510/114/1 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKSY 0,6/1kV
7x1,5'mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
170 170,000000
RAZEM: 170,000000{m 170,000
9.21 |KNR510/114/1 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKY 0,6/1kV
2x1,5'mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1100 100,000000
RAZEM: 100,000000{m 100,000
9.22 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy w ziemi tasma z tworzywa sztucznego (niebieska)
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
190 90,000000
RAZEM: 90,000000|m 90,000
10 Element System parkingowy oraz blokady miejsc postojowych - ST.SE.01.05.00
10.1 |KNR 510/303/1 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi'50'mm ze ztgczkg i pilotem
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1135 135,000000
RAZEM: 135,000000{m 135,000
10.2 |KNR510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura do Fi"110'mm ze ztgczka i pilotem
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
126 26,000000
RAZEM: 26,000000|m 26
10.3 |KNR510/114/1 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKXSzo
3x2,5mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
190 190,000000
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RAZEM:[  190,000000m 190
10.4 |KNR510/114/1 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKXSzo
3x1,5mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1100 100,000000
RAZEM: 100,000000{m 100
10.5 |KNR510/114/1 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, Kabel YKY 5x2,5mm2
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1650 650,000000
RAZEM: 650,000000|m 650
10.6 |KNR501/602/8 [UTP 4x2x0,8
Wyliczenie ilosci robét:
60 60,000000
RAZEM: 60,000000|m 60
10.7 |KNR 501/602/8 \FTP 4x2x0,8
Wyliczenie ilosci robét:
system parkingowy 170 170,000000
stupki parkingowe 450 450,000000
RAZEM: 620,000000/m 620
10.8 |KNR 501/602/7 |Kabel koncentryczny RG58
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
20 20,000000
RAZEM: 20,000000{m 20
10.9 |Kalkulacja Blokada o szerokosci 350mm lub réwnowazna
wiasna kpl 10
10.10 |Kalkulacja Blokada o szerokosci 800mm lub réwnowazna
wiasna kpl 8
10.11 |Kalkulacja Sitownik blokady Inipark UNIP lub réwnowazny
wiasna kpl 18
10.12 |Kalkulacja Czujnik potozenia blokady
wiasna kpl 18
10.13 |Kalkulacja Centrala sterujgca blokadami
wiasna kpl 5
10.14 |Kalkulacja Karta rozszerzajgca do blokad
wiasna kpl 13
10.15 |Kalkulacja Szafa do instalacji centrali sterujgcej wraz z modutami
wiasna kpl 5
10.16 |Kalkulacja Modut komunikacji Ethernet I/O
wiasna kpl 6
10.17 |Kalkulacja Modut komunikacji Ethernet
wiasna kpl 1
10.18 |Kalkulacja Komputer PC wraz z oprogramowaniem do sterowania blokadami
wiasna kpl 1
10.19 |Kalkulacja Montaz i uruchomienie systemu blokad parkingowych wraz z opiekg serwisowa na 24 miesigce
wiasna kpl 1
10.20 |Kalkulacja Terminal wjazdowy
wiasna kpl 1
10.21 |Kalkulacja Szlaban wraz z automatyka
wiasna kpl 2
10.22 |Kalkulacja Terminal wyjazdowy
wiasna kpl 1
10.23 |Kalkulacja Gtéwny koncentrator systemu
wiasna kpl 1
10.24 |Kalkulacja Konwerter
wiasna kpl 1
10.25 |Kalkulacja Komputer z oprogramowaniem
wiasna kpl 1
10.26 |Kalkulacja Drukarka
wiasna kpl 1
10.27 |Kalkulacja Skaner biletéw i kart abonamentowych
wiasna kpl 1
10.28 |Kalkulacja Petla indukcyjna
wiasna kpl 4
10.29 |Kalkulacja Montaz i uruchomienie systemu wraz z przeszkoleniem personelu i opiekg serwisowg na 24 miesigce
wiasna kpl 1
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11 Element Prace towarzyszace - ST.SE.01.06.00
11.1  |Kalkulacja Przeniesienie kompletnych istniejgcych stupdw oswietleniowych
wiasna kpl 2
11.2  |Kalkulacja Niwelacja istniejgcych sieci elektroenergetycznych do projektowanych rzednych
indywidualna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1
11.3 |Kalkulacja Niwelacja istniejgcych sieci telekomunikacyjnych do projektowanych rzednych
indywidualna
Wyliczenie ilosci robét:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 kpl 2
11.4 |KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi’110°'mm dzielona (niebieska) wraz ze ztgczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1300 300,000000
RAZEM: 300,000000|m 300,000
11.5 |KNR 510/303/3 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi’160"'mm dzielona (czerwona) wraz ze ztgczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1150 150,000000
RAZEM: 150,000000|m 150,000
11.6  |KNR510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi’110'mm dzielona (pomaranczowa) wraz ze
ztaczka
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1150 150,000000
RAZEM: 150,000000|m 150,000
11.7  |KNR 510/303/2 |Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura Fi’120"'mm dzielona wraz ze ztgczkg
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1150 150,000000
RAZEM: 150,000000|m 150,000
11.8 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasmga z tworzywa sztucznego - niebieska
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robét:
1300 300,000000
RAZEM: 300,000000|m 300,000
11.9 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasma z tworzywa sztucznego - czerwona
analogia R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
1150 150,000000
RAZEM: 150,000000{m 150,000
11.10 |KNR 219/219/1 |Oznakowanie trasy kanalizacji w ziemi tasmg z tworzywa sztucznego - pomaranczowa z napisem:
analogia "Uwaga kabel optotelekomunikacyjny"
R=0,955 M=1,000 S=1,000
Wyliczenie ilosci robot:
150 150,000000
RAZEM: 150,000000|m 150,000
11.11 |Kalkulacja Demontaz zbednych sieci elektroenergetycznych ziemnych
indywidualna
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1
11.12 |Kalkulacja Demontaz zbednych sieci elektroenergetycznych napowietrznych wraz ze stupami
indywidualna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1
11.13 |Kalkulacja Demontaz zbednych sieci staboprgdowych
indywidualna
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1
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11.14 |Kalkulacja Wytaczenie kabli wiasnosci Tauron i powiadomienie klientow
indywidualna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1
11.15 |Kalkulacja Demontaz zbednych sieci telekomunikacyjnych
indywidualna
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1
11.16 |Kalkulacja Przebudowa niezidentyfikowanych sieci
indywidualna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |kpl 1
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